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VOJENSKY TOPOGRAFICKY OBZOR

Ing. Jan Rikal, VS 090 Praha

Registr polohovych geodetickych bodii

1. Cile vystavby registru

ﬁdaje o geodetickych polohovych bodech, kterd vznikaji jako vysledek pozorovdni v poli a ndsledného kamerdl-
niho zpracovdni, jsou zpravidla jen vychozimi podklady pro daldi prdce. Registr polohovych geodetickych bodi
/ddle RPGB/ tyto tidaje na pofitatovém médiu shromaZduje a pfipravuje pro dalif zpracovdni.

Vystavba RPGB sleduje predeviim ndsledujici cile:

1. Pohotové poskytovat aktudlni idaje o geodetickych polohovych bodech.

2. Zjednodufit a zkvalitnit ddrZbu geodetickych podkladd v archiva.

3. Urychlit proces toku informaci mezi zpracovatelem a ufivatelem.

4. Co moind na nejvyiii miru automatizovat a mechanizovat proces vyddvini katalogi soufadnic geodetickych
polohovych bodi.

3. Poskytovat podklady pro automatizovanou tvarbu map v ndvaznosti na systém DIGIKART v oblasti geode-
tického zdkladu map.

6. Poskytovat podklady pro providéni védecko-technickych vypoétl s &iselnymi Gdaji o bodech se sniZenim
Fivé lidské prdce na minimum.

7. Poskytovat déelové soubory dat podle pofadavki a potfeb dalfich uZivatell informacf o geodetickych polo-
hovych bodech.

2. Obsah a uspofdddni registru

Prvni a vychozi &ist RPGB jsou prvotni podklady, které jsou archivovdny v plivodni formé. Zpravidla to jsou ka-
talogy soufadnic, seznamy soufadnic, & formuldfe geodetickych ddaji. Na zdkladé prvotnich podkladd jsou pfipra-
vovdny dérovaci formuldfe bodd &dsteéné piepisem a &dste€né zakddovdnim idajd obsaZenych v prvotnich podkla-
dech. Udaje z dérovacich formuldfil jsou vyd&rovdny do d&mych §titkil. V nékterych pfipadech se provddi déro-
vani pfimo z upravenych prvotnich podkladi. :

Nahrdnim 1dajd z dérnych Stitkd na magnetické pdsky vznikd druhd Zdst registru, a to pracovni soubory v pi-
vodnich systémech. Pro kaZdy soufadnicovy systém je vyélenéna jedna magnetickd pdska. Zdkladni uklddaci jednot-
kou je jeden bod. Udaje jednoho bodu tvofi vétu, kterd obsahuje: €islo bodu v pivodnim systému, druh a fid bodu,
ndzev bodu, pravolhlé rovinné soufadnice a v¥#iku bodu v plvodnim systému, kdd vztaZného bodu visky, roku re-
vize, stabilizace a pivodniho podkladu. Vedle téchto hlavnich ddajd obsahuje nékteré dalsi pomocné ddaje slouZi-
ci pro zabezpeéeni tiskf a tfidéni bodd. V souladu s vZitou praxi jsou body déleny na dvé skupiny. Na trigonomet-
rické a zhustovaci body, které tvofi prvni skupinu, a body k nim pfidrufené, jako napiiklad orientaéni body, za-
jistovaci body, excentrickd stanoviska apod., které tvofi druhou skupinu. VZdy jeden trigonometricky & zhuftovaci
bod a body k nému pfidrufené tvofi jeden blok. Bloky jsou na magnetické pdsce uspofdddny vzestupné podle &isel
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trigonometrickych & zhuifovacich bodil v rdmci piivodni mapy, napfiklad v rdmci triangulaéniho listu. Jednotlivé
mapy jsou na pdsce oddéleny fidici vétou mapy a jsou uspofdddny v pofadi, v jakém byly sejmuty z démn¥ch Stitkd.
[Pro rychlejii orientaci na pdsce a uréenf pofadf dané mapy slouZi pfehlednd tabulka map, uloZend na magnetickém
disku a automaticky dopliovand pfi kafdém nahrdvini/.

Transformaci daji obsafenych v pracovnich souborech v plvodnich systémech do systému 5-1942 vznikd po-
Eitatovd Sdst v 5-1942, kterd je tfeti &dsti RPGB. Je to &dst pro uivatele nejdileZitéisi a lze o ni mluvit v uZiim slo-
va smyslu jako o viastnim registru. Vedle transformovanych ddaji z véty bodu pracoyniho souboru v plvodnim
svstému obsahuje véta bodu poéitafové &dsti v 5-1942 tyto Gdaje: nomenklaturu mapy 1 : 25 000 v 5-1942, do kte-
ré dany trigonometricky & zhuitovaci bod patfi /nomenklatura u pfidruZenych bodi je uréena nikoliv soufadnice-
mi pfidrufeného bodu, ale soufadnicemi trigonometrického & zhusfovaciho bodu, ke kterému je bod pfidruZen/,
indentifikdtor plivodniho systému a identifikdtor plvodni mapy. Ddle &izlo bodu v plivodnim systému. Po provede-
ni transformace do 5-1942 se provddi zpétny zdpis nomenklatury mapy a &éisla bodu v 5-1942 do vét bodu pracovnd-
ho souboru v plvodnim systému. Timto zplsobem je zabezpefen jednoznaény vztah mezi body obou soubori.
Cislo v systému 5-1942 je u trigonometrickych a zhuifovacich bodd tvofeno desitkami a jednotkami kilometrd
soufadnic X na prvni a druhé pozici, desitkami a jednotkami kilometrd soufadnic Y na tfetf a étvrté pozici, /&imi
je uréen jednoznaéné kilometrovy &tverec, ve kterém bod leZi/ a na pdté pozici &isla bodu je pofadové &islo bodu
v rimci kilometrového &tverce podle rostouci soufadnice X. Pridrufené body vlastni &islo nemaji, nybr pfebirajl
¢islo bodu, k nému# jsou pfidruZeny. Cislo bodu je béhem transformace tvofeno automaticky ze soufadnic ve dvou
etapdch. V prvni etapé jsou odvozeny prvni ¢étyfi cifry isla bodu a ve druhé etapé pdtd cifra bodu. Pfi dopliovidni
souboru dalifmi body se pfedpoklddd, Ze dopliiovanému bodu bude pfifazena jako pdtd cifra prvnf volnd cifra v rdm-
ci kilometrového étverce bez ohledu na velikost soufadnice 3. Timto zplsobem bude zabezpefeno relativng trvalé
piifazen{ &isla bodu.

Potitatovd Zdst v 5-1942 je uspofdddna po 60 pdsech, kafdy pds na jedné magnetické pdsce. Na kaidé pdsce
jsou body setfidény po blocich stejné jako v pracovnich souborech v pivodnich systémech v rdmei map méritka
1 : 100 000. Body map pfislusné do méfitka 1 : 100 000 jsou na pdsce oddéleny fid{ci vétou. Mapy jsou setfidé-
ny vzestupné v pofadi rostoucich nomenklatur. V této fdzi jsou vynechdny ve vété bodu volnd mista pro kod
o druhu znatky na topografické mapé podle znakového kliée TopodV-3 a pro kéd o zdkresu bodu na topografické
mapé celé méfitkové fady. Tyto tdaje nejsou ziskdvdny z pracovnich soubord v plvodnim systému, nybrZ jsou
dopliioviny pfimo do poditatové &dsti v 5-1942 cestou digitalizace reviznich origindld topografickych map. Vedle
toho jsou ponechdna v deklaracich véty bodu i dadi volnd mista pro uloZeni dalfich dat a indikaci podle potieb
dalfich eventudlnich uZivateld RPGB.

Ctvrtou %:ist RPGB tvofi jeho programové vybaveni, které je zpracovino v jazyku PL-1 a ukldddno na magnetic-
kém disku. Cidst zpracovanych programil a podprogrami md obecné pouZitelny charakter /jako napf.; pfevod pravo-
tihlych rovinny¥ch soufadnic X, Y Gaussova zobrazeni na geodetické zemépisné soufadnice B, L a naopak pro voli-
telny dotykovy polednik i elipsoid, odvozeni nomenklatury mapy 1 : 25 000 ze soufadnic bodu, odvozeni soufad-
nic rohfi zadané nomenklatury v rdmci celého zdjmového prostoru, kontrola a slufovini digitalizovanych soubori,
transtormatni programy apod./, st programi je fedena 1ifelové jen pro potfeby RPGB. Zde se jednd pfedeviim
o uklddaci programy, programy zabezpefujici vazbu mezi obéma soubory dat, v¥bérovy program, vstupni progra-
my apod. Vedle programi zpracovanych v rdmei fefeni RPGB jsou vyuZivdny i obsluZné systémové programy.

Viechny problémy spojené s transformaci soufadnic a vydek bodil do systému 5-194 2 byly vyélenény do jedno-
ho podprogramu, takfe vytvofeni nové poéitafové édsti z pracovnich souboridl v pivodnich systémech pfi zméné
definice 5 1942 si vyZidd Gpravy pouze tohoto jednoho podprogramu, Ostatni programy a idlohy jsou obecné po-
uZitelné. Z tohoto divodu a také z divodd aktualizace souborld byla zvolena dvoustuphovd forma registru. V prv-
nim stupni pracovni soubory a ve druhém stupni poéitacovd &dst.

Pdtou &dst registru tvofi Eiselniky, pomocné tabulky a pfehledy, které jsou uloZeny &dsteéné na grafickych pod-
kladech, &dsteiné na pocitalovych médiich, zpravidla discich.

Uvedeny piehled RPGB obsahuje jen nejzdkladnéjdi &dsti, BEhem zpracovidni vznikaji daldi soubory, které maji
omezenou dobu trvdni, bud po dobu zpracovini dané ilohy na po&itadi, zpravidla soubory s index-sckvenéni orga-
nizaci, uklddané na magnetickém disku, anebo dokonce zpracovdn{ nékteré dali dlohy, uklddané zpravidla na mag-
netické pdsce a sloufici ke kumulaci potfebnych dat pro dalfl zpracovdni, Naprfiklad k pfifazeni 5. cifry &isla bodu
v 5-1942 miie dojit aZ po provedeni transformace z prostoru plvodnich map pokrivajicich urfité nomenklatury
1 :100 000 v 5-1942, protofe se viak klady map obecné nekryji, zlstdvajf transformované body ze zbytkd tizemi
pivodnich map uloZeny na pdsce a jsou zpracoviny aZ v nékteré daldl dloze. Tyto do&asné soubory jsou viak z ugi-
vatelského hlediska bezvyznamné,

3. Ochrana souboril

Datové soubory uloZené na magnetickych pdskdch v sobé kumuluji na jedné strané znaZné mnoZstvi prce spo-
jené s pfipravou a kontrolou vstupnich dat, s kontrolou sprdvnosti nahrdni vstupnich dat do pracovnich soubori
v puvodnich systémech a na druhé strané i znaény strojovy &as poéitafe EC-1033. Proto jsou oba zdkladni soubory
chrdnény pojisinymi kopiemi. Politafovd &ist md dvE pojistné kopie na magnetickych pdskdch, které jsou z pro-
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voznich diivodi setfidény po mapdch méfitka 1 : 50000 a 1 : 25 000, tedy jinak nef vlastni regisir. KaZdy pracovni
soubor v plvodnim systému md jednu pojistnou kopii na magnetické pdsce. Viechny pojistné kopie jsou obnovovi-
ny pfi proveden{ vétiich doplfikid v daném souboru.

Pro pfipad mimofddné havdrie jsou archivovdny dérné titky se vstupnimi daty.

Ddle, aby se zabrdnilo pofkozeni soubord ze strany ufivateld, je piijata zdsada, Ze uZivatelé pracuji pouze s do-
Zasnou pracovni kopii registru na disku z potfebného prostoru. Tato zdsada navic Setfi programdtorskou kapacitu
pfi zpracovdn{ uZivatelskych programi, protoZe neni ifeba providét vybér z celé¢ho souboru, ale pracuje se uZ pouze
5 body v potfebném prostoru.

4, Aktualizace soubori

Ruéni price spojend s aktualizac{ soubori byla sniZena co moZnd na nejmensi miru. Je moZné rufit staré véty
bodd uvedenim pouze Gisla a druhu bodu, ménit kterékoliv idaje ve vétdch bodh uvedenim &fsla a druhu bodu a
jen ménénych hdaji, ddle-doplhiovat nové véty bodil, v tom pripadé je viak nutné uvést liplnou vétu bodu, a to vie
v jednom vstupnim souboru dat.

5. Vystupy z RPGB

Pro vyddvdn{ kataloghi soufadnic geodetickych polohovych bodi je z registru gpracoviin automatizovany vystup
strdinkového seznamu soufadnic a vifek bodil jednak na firokofddkové tiskdmé politate, jednak s vyuitim fotosd-
zeciho stroje FA 500 aZ do trovné vysoce kvalitniho tiskového podkladu. Vedle toho byl odzkouden i vystup pfes
magnetickou pdsku s vyuiitim COM NCR ve formé origindlu mikrofide. Ddle poskytuje RPGB pro vysvétlivkovou
tdst katalogl soufadnic potfebné statistické daje ve formé pfehledné tabulky a na magnetické pdsce potfebny vy-
bér soufadnic bodd spolu s kédem znadky pro automatizované zpracovidni tiskového podkladu pro dotisk polohy
bodil do pifloZngch map katalogh. V souasné dobé je jiZ vystup z RPGB pro vyddvini katalogd soufadnic provoz-
né realizovdn.

Pro potfeby automatizované tvorby topografick¢ch map je RPGB schopen poskytovat soubory dat na magnetic-
ké pdsce pro automatizovanou tvorbu kartografick¢ch origindld geodetickych bodd pro mapy méfitka 1 : 25 000,
bylo by Eddouci zabezpelit v rdmci RPGB automatizovanou generalizaci bodové mnoZiny jeji redukci ve smyslu
znatkového klige Topo-IV-3 tak, aby mohly byt poskytovdny datové soubory z RPGB pro tvorbu kartografickych
origindli geodetickfch bodd topografick{ch map celé méfitkové fady. V souasné dobé byl s dobrymi visledky
poloprovoznd odzkouden vystup z RPGB pro tfi mapy méfitka 1 : 25 000.

V rimci védeckotechnickych vipoltd nebyla zatim Zddnd konkrétni dloha s vyuZitim RPGB fefena. Pfedpokls-
dd se, Ze v rdmci RPGB bude proveden vybér Gplnych vét bodi ze zadaného prostoru. Vybér potfebnych dat z vét
bodid pak bude jif zabezpefen vhodnou formou deklarace vstupnich dat v programech védeckotechnickych vypoétd
podle konkrétnfho poZadavku fefenych iloh.

Dalii vyuZiti RPGB se jevi pfi automatizované tvorbé mapy geodetickych ddajil a pfi hromadném pfevodu bodit
niZiich fidd do systému JAGS. V soufasné dobé pfi modelovém odzkoudeni pfevodu bodt do JAGS je RPGB jiZ
vyuZividn.

6. Zivér

V RPGB je uloZeno nemdlo Zivé lidské prdce, ale tato nenf o mnoho v&ts{ neZ jakou by si vyZddala piiprava dat
pro nové vyddni katalogd soufadnic geodetickych bodi. Tato prdce je viak v registru uchovdna pro dalii pouZiti.
Opakované vyddni katalogld & vyufiti dat pro jiné tely hromadného zpracovdni si vyZddd jif jen zlomek dfive
potiebné price. Ve vicelfelovém a mnohondsobném pouZiti soubord spolivd i hlavni pfinos registru. Soub&iné
s fefenim registru byla vyfefena forma i obsah katalogh soufadnic a byl do znaéné miry zautomatizovdn proces vy-
ddvdn{ katalogl a tim znaéné zkrdcena doba potfebnd pro jejich zpracovini. Zanedbatelny neni ani pfinos registru
pro automatizovanou tvorbu topografickych map.,

I kdyZ nenf fefeni v soutasné dobé zcela dokon&eno, je moZné vyslovit pfedpoklad, Ze cfl v¥stavby bude do-
safeno.

Literatura:

1. RIKAL J.; Ideovy projekt RPGB, V5-090 Praha, 1978
2. RIKALJ., AMBROZ V.: Provddéci projekt RPGB, VS-090 Praha, 1980.



Npor. Ing. Viclav Talhofer, VAAZ Brno

ZkuSenosti z pfebirani bodii stavajicich katalogt
soufadnic v S42 na zahraniénim Gzemi

pro pot¥eby registru polohovych

geodetickych bodii
1. Uvod

Ve spoluprici VS-090 a VTOPU se v letech 1976 - 80 fedil projekt Registr polohovych geodetickych bodi
/RPGB/. Cilern projektu byto vytvofeni zdkladny pro automatizaci védeckotechnickych vypoétl v geodetickém
zabezpedeni vojsk, tvorby a obnovy katalogd geodetickych polohovych bodid /GPB/ a pro zabezpedeni geodetic-
kymi podklady automatizovaného kartografického systému Digikart.

Cely registr je moZné rozdélit na dvé hlavni Gdsti. Na &dst programovou a na &dst datovou. Datovd &dst se ddle
Eleni na tzv. pracovni soubory v plvodnim systému [PS PS/, které obsahujf GPB jest v soufadnicich pivodniho
systému /mapi. DRG 15, M 34, . . ./. Tyto body jsou potom transformoviny do soufadnicového systému 1942
/ 842 /, opatfeny nékterymi doplfikovymi Gidaji a jsou pfevedeny do po&itadové &dsti [PC/, kterd tvofi vlastni jddro
RPGB. Programovd &dst je tvofena programy v jazyce PL/1 a jejim obsahem jsou riizné aplika®ni programy pro prdci
s daty v registru.

Datovd Zdst RPGB se naplfiuje nebo dopliiuje v zdsadé dvémi cestami. Bud pfimo ziskan¥mi soufadnicemi bodil
[z katalogh soufadnic, z méfeni v terénu, . . ./ nebo digitalizaci GPB na piivodnich mapdch co nejvétifho méfitka.
Druhd cesta bude nejéast&jii u dopliiovdni bodd ze zdpadoevropskych stith, z nichZ nemdme dostatek piivodnich
katalogli, Privé touto otdzkou se chei v &ldnku zabyvat.

V soutasné dob& v&tiinu geodetick{ch podkladid ze zdjmového prostoru tvofi zastaralé katalogy GPB v systému
542 , o kter¥ch nelze jiZ spolehlivé tvdit, ¥e jesté v terénu existuji. JelikoZ mistni fetfeni je vice neZ problematické,
je nutno hledat jiné cesty ovéfeni jejich existence. Jednou z moZnych cest je ovéieni pomoci pivodnich topogra-
fickych map co nejvétitho méfitka, které maji pfiznivy rok redakéni uzdvérky. Body, které jsou v mapé zakresle-
né a jsou i v nafich pliivodnich katalozich, budou s nejviti{ pravdépodobnosti nalezitelné i,v terénu a je zde tedy
oprivnéni zafadit je do RPGB. Body, které v katalozich mdme, ale které v mapé nejsou, nemusi byt jesté znitené,
Pfesto viak vzhledem ke stdf{ katalog /40 i vice let/ neni zde oprdvnén{ zallenit je do RPGB jako rovnocenné ové-
fenym bodidm. Vznikd zajisté otdzka, zda neni fkoda kaZdého vyfazeného bodu, zvldité na fizemich s malou bodo-
vou hustotou. Tato otdzka by se viak mohla fefit formou pomocného registru s neovéfenymi body, kam by se
mohly zaclenit i ty body, které na mapé jsou, ale jejichZ soufadnice v katalozich nemdme.

2. Pfiprava podkladl

Podklady k ovéfeni stdvajicich katalogi jsou dva:

— pivodni katalogy, které jsou uloZené ve formé 90 sloupcovich démych §titkd v archivu;

— plvodn! topografické mapy zdpadoevropskych stdtll co nejnovEjifho vyddni,

Zafneme u plivodnich katalogl. Body jsou v nich setfidéné v rdmei nomenklatury mapovych listd v 5§42, Pro
vyuZiti v RPGB je nutno prowvést jejich pfedbéinou tdpravu. Cilem této dpravy je ziskat z jejich zdpisu nutné infor-
mace pro vétu bodu v pracovnim souboru v plivodnim systému a doplnit novE organizované skupiny bodd fidicimi
vétami skupin. Vsledkem je PS PS5 542, Pfi tomto pfevodu se vyskytlo nékolik problémi. Napfiklad ndzev bodu
byl v pivodnich katalozich 30 znakovy, ale v RPGB md maximdlné 22 znaki. U mnohych bodd se viak zkrdcenim
ztratila koncovd pismena v ndzvech a tim i mnohé dileZité informace. Proto je ve vét& bodu v tomto pfipadg zd-
znam o zkrdcenf ndzvu. Tuto informaci lze zrufit jenom po odborném upraveni ndzvu na maximdlnich 22 znaki,
Ddle bylo potfeba pfekddovat typ stabilizace a vztaZného bodu wyiky. Stdvd se ale, Ze se vyskytne bod s néjakou
abnormdlni stabilizaci & vztain¥m bodem. V tomto pfipadé se stabilizace nebo vztaZny bod nahrazujf smluvenymi
znaky a zprdva o vad@ se opét zakdduje do véty bodu. Oprava se provddi obdobng jake u ndzvu bodu. Visledkem
celé operace jsou magnetické pdsky s PS PS 542 a tiskové sestavy s opravenymi body.
zemé md jiné zobrazeni, jin¢ klad a oznaovdni map, jiné méfitko. Je sice pravdou, Ze vojenské topografické mapy
maji dotisk sité UTM, aviak soutisk pivodni mapy a sité UTM nemusi byt vidy dokonaly. Proto se bere vidy za
zdklad soufadnicovd sif pdvodniho soufadnicového systému. Ta je bud délkovd nebo dhlovd. KaZdou mapu musime
dikladné pfipravit k digitalizaci. To znamend najit a oznaéit viechny GPB a pfidélit jim pracovni &isla. Tato fdze
piipravy vyZaduje petlivou prdci a znalost znaZkového klige pfisluiné mapy, nebof znatky GPB nejsou normalizo-
vané pro viechny zdpadoevropské stity. Dile je nutno do priivodniho zdznamu zakdédovat nomenklaturu mapy,
oznatit stdt a rok redakén{ uzdvérky mapy a takto pfipravenou mapu dodat k digitalizaci.
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3. Vlastni pfebirini bodii

Cely priibéh operace 1ze zndzornit hrubym v¥vojovym diagramem zdkladnich krok:

digitalizace vytvoreni neprovéfengho
plvodnich map PS PS 542 z pivodnich

\L katalogi s duplicitnimi body
prevod do

pivod. systému

v

transfor. do S42

=5

=
provéfovdn{ bodi

tisk neprovéfenych
a nenalezenych bodii

v¥luovini duplicit. stdvajici PC
bodii z PS PS a PC RPGB

tisk zprdv
o duplicit. bodech

L |

L d

opraveni udaji v bodech PS PS
z pfevodu pilv, katalogil a
vylu€ovdni duplicit. bodd

!

zaclenéni bodnh
do PC RPGB

Nyni k jednotliviim zdkladnim krokim.

Digitalizace pivodnich map se provddi dvakrdt. Snimdni zaéind zdznamem soufadnic vSech rohi listu, pokratuje
stanovenym pofadim po jednotlivich GPB a konéf opét nasnimdnim viech rohii. Vysledkem jsou tedy Ctyfi dvojice
soufadnic roht listu a dvé dvojice soufadnic pro GPB. Z téchto tidajl ziskdme zprimérované soufadnice.

Prevod do plvodniho systému se provddi afinni transformaci. Z oznafeni stdtu a nomenklatury mapy se vy-
poitou idedlni soufadnice rohd listu mapy. /Moind mé&fitka jsou uvedena v dokumentaci provddéciho projektu/.
Z idedlnich a zprimérovanych soufadnic rohll odvodime koeficienty afinni transformace a viechny GPB pfetrans-
formujeme do plvodniho systému. Po tomto kroku je moZny pomocny vistup pro ovéfeni bodd ze zahraniénich
katalogii. Pfi vyhleddvdni idedlnich soufadnic roht listu se automaticky vyhledd a zaznamend soufadny svstém, do
néhot list spadd. Tento zdznam je dileZity pro daldi édst operace, kterou je transformace do 842. Tato transforma-
ce se provddi pfechodem pfes spolefnou zobrazovaci rovinu, na niZ jsou v danych prostorech pfedem vypoéteny
a zaddny transformaéni klic¢e bud Helmertovy nebo kvadratické konformni transformace.

Po obdrieni soufadnic v 542 nastdvd vlastni ovéfovdni bodi. Podle nomenklatury listu pivodni mapy se vyhle-
dajf v PS PS 842 ty nomenklatury, které zasahuji do prostoru listu plivodni mapy. Vypod&itajl se potom vzddlenosti
mezi jednotlivimi body z plvodni mapy a PS PS 542 a porovnaji se se zadanymi kritérii Dyin a Dmax. Kritéria
Dimin 2 Dmpax jsou stanovena na zdkladé pfesnosti, se kterou miZeme urdit soufadnice bodu na mapé /jsou jind pro
mapy 1 : 25 000, 1 : 20 000 a 1 : 5000/, a na zdkladé pfesnosti digitalizace. Pokud vypogtend vedidlenost je mensi
neZ Dmip, bod se oznall jako identicky a je zafazen do daliiho zpracovdni. Jako neidenticky se bere ten, jehoZ
vzddlenost vypoétend ze soufadnic na plivodni mapé a z pivodnich katalogd je vét3i neZ Dpay. Tento bod se dal-
itho zpracovdni ji nezdlastni. Body se vzddlenostmi z intervalu (Dqjn, Dmax/ jsou oznagené jako body k vyskrt-
nuti, nebot jsou prokazateln® pfestabilizované a tudi? je nelze do RPGB zafadit.

Mdze se stdt, Ze v PC RPGB jsou jiZ nékteré body, které nyni provéfime, obsaZeny. Mohou se do PC dostat jinou
cestou, napi. pfimym naplnénim z origindlnich katalogii. Proto je nutno tyto duplicitni body odstranit, pfitom
pfednost dostdvaji body jiz v PC obsaZené. Opét se v piisluiném prostoru zpracovdvaného listu vyhledaji odpovida-
jici si body nebo body nejbliZe sob& polozené v PC a PS PS S$42. Vypoéitaji se vzddlenosti mezi nimi a podle kri-
téril dmin a dmax s vwhodnoti tyto vzddlenosti a s nimi se ohodnoti 1 jednotlivé body. Pokud vzddlenost mezi ovi-



fenym bodem z pilivodnfho katalogu a bodem z PC je men#i neZ dpin, je bod oznaden jako duplicitni a nebude
z plvodniho katalogu do PC zafazen. Pfi vzddlenosti vét§i neZ dmayx je bod oznaten jako novy a do PC zafazen
bude. Vzddlenost z intervalu /dymin, dmax/ pfedurtuje bod k rozhodnutf odbornikovi,

Po této etapé ndsleduje osobni zhodnoceni vysledki pfedeilych operaci odbornikem. Je nutno u neurcitych
bodd rozhodnout o jejich zafazeni do RPGB. Ddle je tfeba u zafazenych bodi, pokud to vyZaduji, upravit ndzev
na maximidlnich 22 znaki, upravit typ stabilizace a vztainy bod v¥iky. Tato price se nemiZe provddét automatic-
ky, nebot pouze odbornik miZe uvdZit viechny moZné okolnosti a na jejich zdkladé vynést konetny soud nad ne-
jistym bodem. Stejné tak pfi krdceni ndzvu je nuitno zndt pfisluing jazyk a umét vyjddfit stejn¥ smysl kratiimi
slovy. V tomto pfipadé je osobni Gifast odbornika nezastupitelnd. Po skoneni dprav ndsleduje zalenéni bodi do
PC RPGR a tim je celd operace pfebirdni a ovéfovdni bodi z plivodnich katalogh ukonéena.

4, Ziver

Celd uvedend operace je jedneu z cest naplfiovdni RPGB. Tam, kde budeme mit dostatek katalogd s ferstvymi
udaji, bude jisté zbyteénd, nebof napliovdni registru z plvodnich katalogd je daleko vhodnéjii a soufadnice bodd
jsou spolehlivéjsi. Aviak v prostorech, kde ndm tyto podklady chybi, ale mime k dispozici plivodni mapy, bude ne-
pochybné vhodnd a pfispéje k lepiimu topografickému zabezpefeni na zdjmovém prostoru.
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Pplk. Ing. Drahomir Dusdtko, CSc., VTOPU Dobrugka

K problematice geodetického zabezpeceni
zajmového prostoru

1. Uvod

Zikladni formou geodetického zabezpeéeni zdjmového prostoru zejména v jeho zahraniéni 24sti je pfiprava a vy-
ddvdni katalogl geodetickych bodi a specidlnich map s geodetickou a geofyzikdlni nadstavbou vEetné map topogra-
fickych. Vzhledem k tomu, Ze v souladu s dynamickym vy¥vojem samotné geodézie se rozdifily také moZnosti pii za-
bezpetovdni geodetickych ddajd a informaci, nutnych pro sestavovdni obsahu katalogi a specidlnich map, je tieba
téchto nov¥ch moZnosti vyuZit. V praxi to znamend neomezovat se pfi sbéru a ziskdvini podkladid pouze na tra-
diéni tidaje [soufadnice geodetickych bodd a jejich topografie, elabordty geodetickych siti a informace o nich/, ale
vyhodnocovat v souladu s pfedpisem Vieob-P-72 také druZicové tdaje, astronomickd méfeni a ddaje geodeticko-
geofyzikdlni.

Téchto ddaji lze zdroven v uritych pfipadech vhodné vyuZit pro kontrolu dfive ziskan¥ch tradiénich geodetic-
kych ddajl, pro objektivizaci transformatnich vztahll mezi referenénimi geodetickymi systémy i pro jejich pozdéj-
§f pfevod do geocentrického systému. Tento piistup viak vyZaduje také nové pojeti pfi zpracovdni geodetickych
tidaji a informaci a soulad pfi zabezpeteni datové bdze a vipofetniho apardtu.

2. Vyuditi ddaji a vysledki druZicové geod ézie

Bezprostfedni vyuZiti vlastnich druZicovych méfeni pro pfimé geodetické zabezpefeni a zdokonalovdni astro-
nomicko-geodetické sité lze pfedpoklidat aZ po zapojeni do koaliéniho dopplerovského systému. V soucasné dobé
lze vyuiit tyto publikované udaje:

— soufadnice stanic druficovych siti v definovaném geodetickém a geocentrickém systému, doplnéné topogra-
fiemi,

— yysledky peodetickych a astronomicko-geodetickych méfen{ pro pfipojeni druZicovych stanic do referenc-
niho systému [soufadnice, délky, sméry, azimuty i topografie/,

— parametry geocentricky¥ch geodetickych systémi s pfislusnymi fundamentdlnimi geodetick¥mi konstan-
tami. .

w — ihlovou rychlost rotace, platnou pro uréitou epochu

fM — ndsobek gravita®ni konstanty a hmoty Zemé

de — rovnikovy polomér normdlni Zemé [velkd poloosa "absolutniho™ rotaéniho elipsoidu/
J2 — zondlni harmonicky koeficient 2. stupné geopotencidlu,

Ostatni odvozené konstanty a ddaje charakierizujici jak tvar Zemé tak i vnéjii gravitaéni pole Zemé daného
piijatého modelu spolu se vetahy k poufivanym referenénim geodetickym systémiim, jako

— translaéni a rotaéni prvky, pfisludny méfitkovy faktor pro referenéni a geocentricky systém,

— vyiky kvazigeoidu ¢ vzhledem k obecnému, normdlnirnu elipsoidu, pfip. 1 v¥iky kvazigeoidu { wvzhledem
k poutivanému referenénimu elipsoidu,

— harmonické koeficienty geopotencidlu Cypy, Spm a8 normilni vzorec pro tihové zrychlent,

— stifedni tihovd anomdlie & g pro standardni plochy, volené obvykle v souladu s kladem a vymezenim listli
map v ramei mapy 1 : 1 000 000,

— modely atmosféry.

PouZity model a jemu pfisluiné tidaje a vetahy by mély byt nejenom aktudlni, ale pfedeviim pak vzdjemné ad-
ekvdtni, tj. musi si vzdjemné odpovidat geometricke a fyzikdlni parametry, které definuji pfisluiny geodeticky, geo-
centricky systém. ZjednoduSeng si lze poZadavek adekvdtnosti parametrit zemského télesa pfedstavit tak, #e pohyb
napf. geodetické druZice v okolo zemském prostoru popsany diferencidlnimi pohybovi¥mi rovnicemi v definovaném
prostorovém geodetickém systému s pfislufejicim modelem tihového pole Zemé je formovdn tdmito parametry
vnéjiiho tihového pole této Zemé a neodchyluje se pfili§ od skuteénosti. Na peodetickou druZici se pfitom nedivi-
me jako na pasivni tgleso, ale jako na pfistroj, ktery v pribéhu svého pohybu po drdze vysild vlastni okamZité sou-
fadnice v uvedeném geocentrickém systému. Adekvdtnost parametrl pouZitého modelu tak miZe byt zpétné ové-
fovdna soufadnicemi drufice, uren¥mi spolehlivé pozemnimi druZicovymi stanicemi. Z tohoto hlediska miZeme
napi. hlavni dlohu vnéjii balistiky raket povaZovat za lokdlni pfipad stejného problému za podminek niZéi rychlosti
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pohybu za pieviddajictho vlivu atmosféry a kdy tihové pole postaéi popsat normdlnim tihovym vzorcem anebo
pouze konstantou.

Pfinos ve vyuZiti publikovanych materidld md nemenfi vy¥znam neZ soulasny experimentdlnf rutinnf provoz.
5 uvdZenim nutn¥ch podminek lze pfistoupit k vyuZiti téchto publikovanych dat, k jejich pfevodim do vlastniho
systému pro okamZitou i perspektivni potfebu.

3. Vyuziti astronomicko-geodetickych ddaji

V souvislosti se zpfesnénim a zrychlenim metod astronomického urtovdni zemépisnych soufadnic a azimuti se
nabizi moZnost jejich vyuditi. Jako pfiklad lze uvést program astronomickych méfen! podél rovnobéiky 480 sey.
§itky v zdpadni Evropé a dalii ndrodni programy astronomickych praci pro doplnéni a modernizaci astronomicko-
geodetickych siti a urenf pritb&hu geoidu astronomickou nivelaci. Zpravidla jsou soufadnice ¢ , 4 urfeny se stfed-
nimi chybami m, == 071 a2 =02, m ; = 02 aZ +0"3 ilépe a byvaji doplnény geodetickymi soufadnicemi B,
L, H v ndrodnim systému nebo v systému ED 50 a co je dileZité — kvalitnimi topografiemi. Ve vEtfiné pfipadi jsou
tyto price povafovdny za védeckotechnické a proto b¥vaji jejich vysledky publikoviny oddélené od materidld
geodetickych.

Lze proto z téchto materidli

— pfimo ziskat geodetické soufadnice B, L, H dominantnich bodi s topografiemi

— wvypoditat sloZky tiZnicovych odchylek, pfipadné i vydky kvazigeoidu

— vychdzet pfi kontrole bodového pole, které je v daném prostoru jiZ k dispozici

— rozmnoZit pofet Laplaceovych bodi jakoZto bodd identickych k transformacim mezi systémy.

Samotné astronomické soufadnice lze jiZ v souasné dobé& vyuZit k dopinéni i kontrole bodového pole, nebof po
jejich pfevodu na soufadnice B, L pomocl interpolovanych sloZek tiZnicovych odchylek v systému 5-1942 bude je-
Jich pfesnost srovnatelnd s body kartometrickymi, u nichZ lze topografie odvodit pouze z topografické mapy.

Samostatné tvahy by si zaslouZilo vyufiti peodetickych i astronomickych azimuti, pfevedenych na geodetické
azimuty v systému 5-1942 ke kontrole bodového pole trigonometrickych siti.

Lze konstatovat, Ze jiZ v soufasné etapé lze postupné pfikroéit od kvantitativnich hledisek ke kontrole kvality
a spolehlivosti bodového pole v zahrani&ni &dsti zdjmového prostoru a zdroven pfitom rozmnoZovat stdvajici poéty
geodetickych bodh. Pfedpokladem je viak studium materidld; po zhodnoceni moZnosti pak sestaveni obecnych
technologickych smérmic a v daldi perspektivé rozfiteni moZnosti registru geodetickych polohovych bodil.

4. Vyuditi geodeticko-geofyzikilnich udaji

V podstaté jde o povrchové veliéiny, charakterizujici geometrii a intenzitu tfhového pole Zemé vzhledem k ma-
tematickému modelu normdini Zemé, pouZitému v daném geodetickém systému. Pokud jde o jejich rozsah, popi-
suji obvykle lokdln{ nebo regiondini struktury v ndrodnim nebo kontinentdlnim méfitku. Samostatnou kapitolou
jsou globdlni struktury.

Z thlovych velifin to Jsou pfedeviim tiZnicové odchylky, uddvané svymi sloZkami £ , 7 . Jejich astronomicko-
geodetické veliginy jsou zndmé na Laplaceovych bodech a jsou podkladem pro dalif zhusténi metodou gravimetric-
ké interpolace ai do hustoty bodd pro konstrukci izofar obsahové nadstavby specidlnich gravimetrickych map tiz-
nicovych odchylek.

Uloha prostorové transformace geodetickych soufadnic B, L, H z cizich systému do systému S-1942 fesi beze
zbytku i pfevody slofek &, n a v¥iek kvazigeoidu { do vlastniho systému. Z této souvislosti opét plyne nut-
nost komplexniho a unifikovaného pfistupu pro v¥bér algoritmi a stanoveni transformaénich postupt. Prostfed-
nictvim tiZnicovych odchylek na Laplaceov¥ch bodech dvou systémi, spolehlivé identifikovanych lze stejn# jako
ze soufadnic B, L urfovat minimdiné transla®ni prvky mezi elipsoidy téchto systémd. Urené veliéiny translagnich
prvkil /pfipadné i rotaénich/ z rozd{li mezi sloZkami tiZnicovych odchylek /piipadné z rozdild v¥iek kvazigeoidu/
maji kontrolni v¥znam pro ovéfovdni geodetickych podkladd zvldité v kontinentdlnim méfitku.

Velky v¥znam z hlediska komplexniho geodetického zabezpedeni zdimového prostoru md definovany pribéh
kvazigeoidu. Pfevody bodov¥ch poli vdek kvazigeoidu /resp. elipsoidickych v¥dek/ mezi geodetickymi systémy se
déji operativni prostfednictvim translaénich prvki /pfipadné i rotaénich/ stejnych jako pfi transformaci soufadnic
B, L, H i slofek tifnicovych odchylek. V¥iky kvazigeoidu jsou nezbyiné pro prevody geodetickych zemépisnych
soufadnic na pravoihlé prostorové soufadnice X, Y, Z téméf vihradné pouZivané v druZicové geodézii. V zdjmu
komplexniho pfistupu ke geodetickému zabezpefeni, s ohledem na perspektivin{ pouZiti soufadnic X, Y, Z v glo-
bdlnim i kontinentdlnim méfitku [fefeni naviganich dloh/ i pfi dlohdch druZicové geodézie samé je nezbytné
kompletovat, prib&Zné aktualizovat a zpfeshovat mapy pribéhu kvazigeoidu zabezpedovaného tizemi.

Pii kompletaci podkladii kvazigeoidu lze vyuZit astronomickogeodetickych, gravimetrick¥ch a druZicovych
materidld. DruZicovy kvazigeoid je obvykle definovdn v uréitém geocentrickém systému a to vzhledem k rotaénimu
elipsoidu o spolehlivé urfenédm zplo§téni a velké poloose. Byvd konstruovin obvykle v kombinaci s gravimetrickym
fefenim pro vystiZen{ lokdlnich undulaci kvazipeoidu na kontinentech, druficovou altimetrii v oblastech ocedni.
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Pribéh kvazigeoidu v kontinentdlnim nebo globdlnim systému, definovany vzhledem ke geocentru md také velky
vyznam pro transformace soufadnic a kontrolu jejich vysledkh. Jif v souasné dobé miZeme s pfesnosti 1 - 2 metri
uréovat elipsoidické vysky H geodetickych bodil v zabezpefovaném prostoru. Z vyfe uvedeného opét vyplyvd poza-
davek komplexniho fefeni v rdmci nového registru geodetickych a geofyzikdlnich tidaji, které by zdroven postiho-
valo i fefeni perspektivnich geodetickych tloh.

Stfedni hodnoty tihovych anomadlii, vztaZené k téZiftim elementdrnich ploch jsou nezbytné pro vypocet gravi-
metrickych velidéin £ , 7 , ¢ k interpolaci astronomicko-geodetickych sloZek tiZnicovych odchylek a v¥iek kvazi-
geoidu podle Molodénského automatizovanou technologii na poéitadi. Jsou tedy souldsti vstupnich dat v rdmci
technologie vyroby specidlnich gravimetrickych map tiZnicovych odchylek.

Analogie pofadavku adekvdtnosti mezi tidaji astronomicko-geodetick¥mi a geodeticko-geofyzikdlnimi plati teo-
reticky v plném rozsahu, ale vzhledem k velikosti zabezpetovaného tizemi lze pfipustit v pfedem stanovené mife sni-
#eni poZadavki exakinosti,

Problematiku geomagnetickych Gdaji zde nebudeme vzhledem k zam&feni pfispivku rozvddét.

5. Volba transformaénich postupi

Vzhledem ke kvalitativnim a kvantitativnim poZadavkim na geodetické a geofyzikdlni zabezpedeni zdjmového
prostoru v dobé miru a zajiSténi pfechodu na podminky soudobého boje je tfeba neodkladné docenit Easové a
materidlni mo#nosti, které poskytuje mirové obdobi. Pfitom je tfeba brdt v ivahu i perspektivni poZadavky v rdmci
komplexniho fefeni tak, aby byly vyuZity moZnosti viech zainteresovanych sloZek,

Schematicky vzato by se datovd bdze bodového pole mohla tvofit v rdmai téchto etap:

I. shromaidovidni a klasifikace vyuZitelnych materidld, bodovych poli a veli€in, soustfedéni dsili na problema-
tické prostory s vyuitim netradinich dat a pfistupd

Il. pfevod z ndrodnich systémi do kontinentdlniho /do §-1942 nebo ED 50/, stanoveni unifikovanych transfor-
maénich vztah

111. pfevod celého bodového pole do §-1942, stanoveni unifikovaného transformacniho vztahu mezi kontinent:dl-
nimi systémy

IV .definovini bodového pole v 8-1942 vzhledem k perspektivnimu geocentrickému systému, doplnéni potfeb-
n¥ch velidin, vypocet pravoihlych prostorovych soufadnic X, Y, Z a stanoveni unifikovaného transformacniho vzta-
hu mezi systémy definovanymi v prostoru potiebnym poftem prvki

V. pribéZnd aktualizace a doplfiovdni bodového pole, méfenych a odvozenych dat v rdmci registrll geodetickych
a geofyzikdlnich tdaja.

V mirovych podminkidch lze uvedené etapy realizovat centralizované s vyugitim velké vypoleini techniky a
normalizovanymi technologiemi. Pfevody kofistnich materidld ve vdleéném obdobi se vzhledem k charakteru stiet-
nuti budou provddét decentralizovand u odfadd /omezeny polet pracoviff/, kde musi dojit nejprve k provéfeni a
vyhodnoceni takovych materidll. Za pfiznivich podminek mibZe probihat zpracovdni i v teritoridlnich zafizenich
v rdmci aktualizace a dopliiovdni katalopll geodetickych bodhi. V této fizi pfipravy bude mit velky vyznam specia-
lizovand jazy kovd pfiprava, pfedemn zpracované instrukee, technologie a terminologické slovniky.

Je treba vCas rozhodnout otdzku majici zdsadni vyznam — vybér unifikovanych transformaénich postupi. Sta-
novené postupy by mély uspokojovat poZadavky pfesnosti, univerzdlnosti, jednoduchosti, perspektivnosti i koalic-
nich hledisek:

— presnost zabezpetuje formdiné poéet flend v transformaéni rovnici pro vztah mezi referenénimi elipsoidy
s optimdlnim geometrickym a fyzikdlnim zddvodnénim spolu s maximdlnim poétem vhodné rozmisténych, spole-
hlivéch identickych [spoleénych/ bodd obou systémi,

— univerzdlnost, tj. pfedeviim vyuZiti prostorovych vztahl k transformaci mezi kontinentdlnimi nebo globdl-
nimi geodetickymi systémy, které lze zdrovefi vyuZit pro transformaci slofek tiZnicovych odchylek a vyiek kvazi-
geoidu; pro pfipad rovnobéZnych rotaénich os elipsoidi s riznymi systémy viz obr. 1 s vektorovym schématem,

— jednoduchosti; v pfipadé rovnobéznosti rotaénich os lze translaéni prvky snadno uréit pomoci explicitnich
rovnic a provddét jejich s€itdni pro riizné systémy,

— perspektivnost je ddna obohacenim klasick¥ch geodetickych metod postupy druZicové geodézie a jejim speci-
fick¢m pfinosem; na druhé strané také specifické poZadavky pfi vyufivdni druZicovych dat na jejich zpracovini;
fedeni dloh na velké vzddlenosti nebo v systému prostorovych pravouhlych soufadnic X, Y, Z je tésné spjato s defi-
nici vzdjemné polohy referenénich téles transladnimi, rotadnimi prvky, pripadné i méritkovym faktorem.

Timte se zdroven realizuji jednotlivé etapy dopliovini bodového pole; pfitom nelze zanedbat ani pokroky ve
vyvoji inercidlnich navigatnich prostfedki a jejich budouci misto v rdmei geodetického zabezpedent,

Vzhledem k dalSimu vy¥voji registru polohovych géodetickych bodil spolu s jeho datovou a programovou &dsti lze
pro soutasné i perspektivni vojenské geodetické potfeby doporuéit transformaéni metodu pro diferencidlni zmény
elipsoidickych soufadnic B, L, H v disledku zmény parametrd referenéniho elipsoidu, posunu stfedu nového elipsoi-
du a nové orientace soufadnych os X, Y, Z tohoto elipsoidu v prostoru a pifp. zmény méfitka geodetické sité,
Konkrétni matematické feSeni uvedené v [6/ umoZfuje urdit viech sedm uvedenych prvkd i pro tradi®ni trigono-
metrické sité, EimZ vedle praktického vyznamu umoZiuje i analfzu kvality sitl a stanoven{ jejich charakteru. Me-
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toda je obecné popsdna napf. v /1/, [2/, /3/ a vysvEtlovdna v /4/ a [5/. Poéet transformaénich prvkil lze podle rozdfl-
nosti systémi, jejich kvalit i stdfi postupné sniZovat aZ na tfi elementdrn{ translaéni prvky, coZ je nejjednoduiii pfi-
pad, kter¥ mide v praxi nastat,

6. Zdvér

Soutasné i perspektivii moZnosti pfi geodetickém zabezpedeni zdjmového prostoru spolu s novymi netradiénimi
poZadavky vyZaduji komplexni pfistup pfi feseni systémové problematiky. Zdroven je tfeba provddét ndleZitou
klasifikaci a vytéZeni viech zdrojd uZitetnych informaci a to jak klasick¥ch astronomicko-geodetickych tak i druZi-
covych a geofyzikdlnich. Tomu by mél odpovidat univerzdlni systém zpracovini, ukldddni dat a transformaénich
postupil, programového zabezpefeni. Koeficienty transformaci by mély byt jednotné a mély by umoZhovat prosto-
rovd fedeni pro zdkladni druhy podkladi, véetné vysledkil ddlkového prizkumu Zemé, s moZnosti pfechodu do sta-
noveného geocentrického systému. Uvedeny poZadavek komplexnosti je oprdvnény jak v dobé miru, kdy dosud pro-
bihd strukturdlni viystavba systému a pfiprava podkladd, tak v obdobi bojové &innosti, kdy lze pfedpoklddat vyuZiti
dopplerovskjch metod v kombinaci s prostfedky inercidln{ navigace. Tento pfedpoklad nikterak nesniZuje vyznam
katalogh, doplfikit, specidlnich map, ktery je v souéasné dobé spolu s topografickymi mapami rozhodujici.

Perspektivni, komplexni pfistup musi byt nevyhnutelné zdroven systémovy a s ndleZitym organizaénim a kapa-
citnim zabezpefenim. V praxi by to znamenalo nékolikaleté soustfed&nf vy&lenénych sil a prostfedkd na vyfeseni
a realizaci zdkladnich struktur, programového zabezpeteni nového registru geodetickych a geofyzikdlnich ddajd se
viemi potfebnymi funkcemi a daty. Je tfeba zdroven zvdZit souasné moZnosti vyuZitf viech druhil Gdajd, tedy i dru-
Zicovych a tim nezuZovat problematiku druZicové geodézie pouze na experimentdlni rutinni provoz.
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Obr. 1 Vektorové schéma vztahu referenénich systémi
vzhledem ke stfedu absolutniho zemského elipsoidu /geocentruf
za predpokladu rovnobéZnosti rotaénich os
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Perspektivni vojenska technika pro geodetické
tcely a jeji dal¥f rozvoj v CSLA

Uvod

Pod pojmem vojenské techniky pro geodetické iilely je v tomto &linku chdpdna geodetickd technika, kterd je
sériové vyrdbéna na zdkladé takticko-technickych pofadavki schvidlenjch topografickou slufbou nebo jinymi sloZ-
kami CSLA. MiZe se jednat také o geodetickou techniku urfenou pfevdZné pro civilni ucely, pfi jejimi vyvoji se
piihliZelo k vojenskym poZadavkiim. Ponévadi se jednd o techniku poudivanou i v nékterych jinych armdiddch
stith Varsavské smlouvy, schvalujf se takticko-technické poZadavky po koalitnim projedndni.

Z vojenské techniky pro geodetické déely lze odekdvat v sedmé pétiletce zavedenf do vyzbroje téchto pfistroji:

— rddiového ddlkoméru MT-A1

— gyroteodolitu Gi-B3

— gyroteodolitu Gi-C3

— gyroteodolitu Gi-E

navigaéniho zafizeni TNA-3, kter¥m se vybavuji nékterd specidlni vozidla.

V tomto &ldnku jsou shrnuty zdkladni takticko-technické ddaje o nové technice. Ddle jsou uvedeny nékterd

ndzory autora na dlouhodobou perspektivu vyzbrojeni CSLA obdobnou technikou.

Ridiovy ddlkomér MT-A1

Vyvoj dilkoméru MT-Al byl ukonen v r. 1980 v zdvodé MOM /MLR/. Konstruktéfi navdzali na zkudenosti s vy-
robou dnes jiZ zastaralych rddiovych ddlkoméri typu GET-B1 i prototypu GET-A1 [r. 1965/, ktery pfedstavoval
perspektivni typ ddlkoméru s oddélenou anténou. O terminu zahdjeni sériové vy¥roby ddlkoméru MT-A1 zatim ne-
jsou seridzni informace.

Hlavni ddaje z takticko-technickych poZadavki:

— dosah méfené vzdilenosti do 70 km

— stfedn{ chyba méfené délky =/ 1 em + 2.D.106/

— rozsah nosné frekvence 10,1 aZ 10,5 GHz

— doba na zaméfeni jedné délky do 10 min.

— anténni blok oddéleny: hmotnost 5 - 8 kg, priimér parabolické antény 420 mm, konstrukce musi
zabezpelit otdfeni antény na stofdru v rozsahu 3600 a sklon =109,

— fidici blok: hmotinost do 10 kg, maximdlni rozmér 420 mm, automaticky proces méfe-
ni fizeny zabudovanym mikropoéitadem, ¢iselnd indikace vysledkd na
na 8 mist

— teleskopicky stoZdr: vydka do 30! m, hmotnost do 100 kg, délka sekce stoZdru do 3,5 m

— doba na instalaci teleskopického stoZdru a stanice: pro 3 muZe obsluhy do 30 min.

— mnapétl baterie 12V

— piikon do 50W

Rddiovy ddlkomér, kterfm budou vyzbrojena geodetickd a Edstefné také topografickd oddélend, je uren pfede-
viim pro méfeni délek ve specidlnich geodetickych sitich, pfi zhuffovdni trigonometrickych siti a pro urfovdni
jednotlivich bodl SGS. Jeho hlavni pfinos spoéivd v tom, Ze dovoluje uréeni polohy bodi za jakékoliv viditelnosti
trilateraéni metodou nebo metodou rajénu s nepiimou gyroskopickou orientaci. § pouZitim pomérné lehkych te-
leskopickych signdltt umoZni méfeni délek v zalesnéném uzemdi.

Pro soufasné méfické metody pfi rozvinovdni specidlnich geodetickych siti md rddiovy dalkomér 3 oddélenou
anténou a teleskopickym stoidrem prvofady vyznam. V dlouhodobém vyhledu /pro obdobi let 1990 - 2000/ lze
ale predpoklidat, Ze poéty pfistroji a jejich vyuZiti se bude postupné omezovat. Pfedpokldddme, Ze rddiové ddlko-
méry se budou pouZivat jen pro nékteré diléi dkoly. Tento pfedpoklad se opird o pfedvidany technicky rozvoj
inercidlnich pfipojovaél i o daldi rozvoj topografickych pfipojovaci, které zabezpeli z vojenského hlediska opti-
mdlnim zpisobem tdkoly pfi zhuffovdni geodetickych siti i pfi urfovdni polohy jednotlivich bodd 5GS. "Navi-
gaini"” metody urfovini polohy umoZhuji zaméfit soufadnice bodd soutasné s dosaZenim jejich prostoru. Vychozi-



mi body pfi poufivdni navigadnich metod mohou byt geodetické body existujicich trigonometrickych siti obsaZend
v katalozich soufadnic nebo geodetické body urfeng dopplerovskou druZicovou metodou 4/,

Soudime, Ze perspektivié budou rddiové ddlkoméry pouZivdny pfi topografickém zabezpeleni jen pro relativ-
ni uréovdni polohy nebo pro urfovdni veddlenosti mezi jednotlivémi stanoviiti nékterych palebnych, prizkumnych
nebo fidicich systémi, u nichZ bude poZadovdna pomémé vysokd presnost, pfipadné také nezdvislost zaméfeni na
fpatné viditelnosti. Vlastni méfeni délek bude provddét pfimo obsluha uvedenych systémil bez pfimé Gcasti jedno-
tek topografické sluZby. Vhodné budou rddiové ddlkoméry mengich typl, u nichi proces méfeni i v¥podtu vzddle-
nosti bude plné automatizovin. Z dnednich typd pfedpokliddme Ze by pro obdobné ikoly byl vhodny rddiovy -
ddlkomér typu VOLNA [2/ v dali v¥vojové generaci.

Gyroteodolit Gi-B3, Gi-C3, Gi-E

Gyroteodolit Gi-B3 [obr. 1/ je daliim typem ispéinych gyroteodoliti fady Gi-B. Jeho v¥voj byl zakonéen v ro-
ce 1980 na zdvodé MOM /MLR/. Jednd se v podstaté o zdokonaleny typ gyroteodolitu Gi-B2, u néhoZ byla zvydena
pfesnost urfeni azimutu na =5™ a 8", Zvyieni pfesnosti dosdhli konstruktéfi zlepfenim parametrli elekironického
bloku, dopracovinim nékterych elektronickych obvodi, zlepfenim dynamickych vlastnosti a mechanické stabi-
lity citlivého prvku.

Hiavni takticko-technické daje:

— stiedni chyba méfeného azimutu = g
[stfedni chyba asi u 25 % pfistrojl z celkového poétu sériové vyroby =571
— stiedni chyba méfeného horizontdlniho dhiu oo
- hlavni konstrukéni ddaje obdobné jako u gyroteodolitu Gi-B2. Gyroteodolit md gyroskopicky blok a blok
fidici /generdtor/
— napéti baterie 12V
— pfikon akumuldtor o kapacité 10 Ah postaéi pro 6 méfickych sérii.

Gyroteodolit Gi-B3, kter¥m budou vyzbrojena pfedeviim geodetickd oddéleni, je uréen pro orientaci specidlni
geodetické sité nebo pro zaméfeni jednotlivieh bodid SGS, pfedeviim bodd SGS 15. Svou pfesnosti je uren i pro
budovdni smérov¥ch komparanich zdkladen gyroteodolitd niZii pfesnosti a pro kontrolu orientace nékterych pa-
lebnych, prizkumnych nebo fidicich systémi,

Vyznam gyroteodolitu vysoké pfesnosti zistane zachovdn i v dlouhodobé perspektivé pro obdobné tikoly. Je
pravdépodobné, Ze pfi méfen{ metodou inercidini navigace nebude gyvroteodolit pouZivdn jako samostatny pristroj,
ale bude soucdsti aparatury inercidinfho pfipojovaée. Viasinf funkce gyroteodolitu pfi urfovdni smérniku vychozi-
ho sméru zlstane nezastupitelnou.

Gyroteodolit Gi-C3 je kyvadlovy gyroteodolit s automatickym sledovinim oscilaci citlivého prvku [podob-
né jako u gyroteodolitu Gi-B2/, aviak sledovdni citlivého prvku a odeditdn{ horizontdflniho sméru lze providét
na svételném tablu,

Hlavni tidaje z takticko-technickych poZadavki:
- stfedni chyba méfeného azimutu =+ 204

— doba pro méfeni jedné méricke série vieiné postaveni gyroteodolitu 10 aZ 15 min.

— konstrukéni tdaje: gyroteodolit md gyroskopicky blok a blok fidici; '
hmotnost gyroskopického bloku do 10 kg
hmotnost fidiciho bloku do 7 kg
odetitdni sméru na svitelném tablu na 7 mist

— celkovd hmotnost gyroteodolitu
bez akumuldtoru a pfepravnich schrdnek do 25 kg

s kompletnim pfislusenstvim do 35kg
— mnapéti baterie 12V
- piikon 1 Ah na 1 méfickou sérii,

Gyroteodolit Gi-C3 miZe bt poudit pro vyzbrojen{ topografickych oddélenf a pro topografické jednotky RVD.
MilZe &dsteéné nahradit pouivany gyroteodolit Gi-C11 po ukonéeni jeho produkce.

Gyroteodolit Gi-C3 nenf optimdlnim typem pro Géely topografického zabezpedend vzhledem ke své pfesnosti
netypicke pro sité SGS a vzhledem k pomérné robustnosti. Soudime, Ze vhodnéjil by byl gyroteodolit ndstavcové-
ho typu s pfesnosti urfeni azimutu do +30" a s obdobné krdtkou dobou 10 aZ 15 minut na méfeni jedné méfické
série vietné postaveni gyroteodolitu. Takovy typ gyroteodolitu by mél Siroké uplatnéni pro vychozi orientaci
zdokonalenych topografickych pfipojovaéld i pro orientaci smérll na jednotlivich bodech SGS 60 nebo SGS 30.
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Obr. 1. Gyroskopicky blok a fidici blok /generdtor/ gyroteodolitu Gi-B3
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V dlouhodobé perspektivé lze odekdvat, ¢ obdobny gyroteodolit bude v prislufenstvi zdokonaleného topografic-
kého pfipojovade.

Gyroteodolit Gi-E je teodolit s gyroskopickym ndstaveem, ktery vzhledem ke své pfesnosti ureni azimutu

/+2 | slouzi vojskovym fiéelim. U tohoto pfistroje se klade diiraz na univerzdlnost, na operativnost, malou hmot-
nost a krdtkost doby pro zaméfeni azimutu. Sériovou v¥robu pfistroje zahdjil zdvod MOM /MLR/.

Hlavni takticko-technické idaje /orientagni/:

— stfedni chyba méfeného azimutu +2
— doba pro vlastni méfeni azimutu
/pfi 4 vratnych polohdch citlivého prvku/ 6 aZ 7 min.
— konstrukéni ddaje: gyroteodolit ndstavcového typu,
teodolit 10 vtefinovy, hmotnost 2kg
hmotnost gyroskopického bloku 7 kg

fidici blok umoZiuje odefitini horizontdlniho sméru na svételném tablu.

Gyroteodolit Gi-E v dlouhodobé perspektivé md plné oprdvnéni pro vojskové Gfely, pro orientaci palebnych
systémi, spojovacich prostfedki, pro orientaci navigaénich prostfedki specidlnich vozidel apod. Vzhledem k nizké
presnosti nebude podle naSeho ndzoru pouZivdn pfimo jednotkami topograficke sluzby.

Mavigaéni zafizeni TNA-3

Navigatni zafizeni TNA-3 fobr. 2/ slouZi k nepfetrZitému automatickému uréovdni polohy nosiée /vozidla/
v rovinn¥ch soufadnicich, k urfovini smémiku podélné osy vozidla a smémiku spojnice mezi okamZitym stanovis-
tém vozidla a cilov¥m bodem o zndmych soufadnicich, k némuZ vozidlo sméfuje. Navigaéni zafizeni registruje
kromé okamiitych polohovych soufadnic vozidla také okamZité rozdily soufadnic & x a & vy vzhledem k cilovému
bodu.

Hlavni &dsti naviganfho zafizen{ tvofi gyroskopicky snimat orientovaného sméru, snimaé projeté vzddlenosti
a vypogetni zafizeni. Princip &innosti navigaéniho zafizeni je obdobny jako u topografického pfipojovade /6/,
zafizeni ale nemd graficky vystup na mapu a polochové soufadnice se &tou na politadle. Zafizeni md navic ukazatel
kursu, ktery umoZiuje fidi#i sprdvnou orientaci na trase ke stanovenému cili cesty. Navigacni zafizeni se sériové vy-
ribi v SSSR.

Hiavni takticko-technické tidaje:
hlavni &dsti zafizeni: 1. Gyroskopick¥ snimal sméru /smérnik vychoziho sméru se urfuje pridavnym
zaffzenim — délostfeleckou busolou nebo vypodtem z geodeticky¥ch soufadnic,
Z mapy nebo se pfevezme ze smémiku na orientaéni bod/
2. Vypodetni zafizeni (indikace soufadnic na pétimistném poéitadle s nejmendim
délenim na 10 m, indikace smémiku na kruhové stupnici s délenim po 10 dilcich/
3. Snimaé vzddlenosti (snimd se z podvozku vozidla/
— chyba v urfeni polohy men3i neZ 1,3 % projeté vzddlenosti pfi mezni dobé chodu zafizeni 7 hodin. Pro
kalibraci na pfimé trase dlouhé 1 km je mezni polohovd chyba =2 m
-~ hmotnost zafizeni 32kg
~ mnapéti palubni sité 27V 10 %
— navigafni zafizeni lze instalovat v libovolném vozidle opatfendm dhlomémym zafizenim pro mé&feni hori-
zotndlniho dhlu mezi podélnou osou vozidla a v¥chozim smérem o zndmém smér-
niku.

Pro jednotky topografické sluZby nemd naviga®ni zafizeni TNA-3 v uvedeném provedeni a s dosahovanou pfes-
nosti v podstaté pfimé vyuZiti., Ve vzddlené perspektivé budou jednotky topografické sluiby podle nafeho ndzoru
vyuiivat topografické pfipojovate s¢ zabudovan¥m navigalnim zafizenim obdobnym zdokonalenému typu TNA-3.
MoZnosti zdokonaleni jsou uvedeny napf. v /4/. Zdokonalené typy topografickych pfipojovadt budou vyuZivdny
k zaméfovdn{ jednotlivich bodii nebo omezenych siti SGS 60, pfipadné také SGS 30, pfi operativni obnové map
a pro udely topografického prizkumu. Pfi plnéni téchto, z hlediska pfesnosti méné ndronych ikold, vhodné doplni
inercidlni pfipojovade, které sice plné uspokoji viechny pofadavky na topografické zabezpedeni, aviak budou pred-
stavovat ndkladné aparatury, jejichZ poget bude nutné omezeny. Soudime, e i pro obdobi kolem roku 2000 bude
nutno poklddat inercidlni pfipojovade za ndkladné pojizdné laboratofe. Pofizovaci cena dnefnich typi inercidlnich
pfipojovaZd je pfibliZné 1 mil. US dolard, zatim co cena navigaéniho zafizeni TNA-3 je 200 tisic aZ 300 tisic Kés.
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Obr. 2. Navigaéni zafizeni TNA-3
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Dovétek recenzenta: Inercidln{ prostfedky navigace jsou pfedmétem intenzivniho v¥voje s cflem jejich zafazeni také
do v¥zbroje vojenskych topografickych sluZeb. PovaZuji za redlné, Ze v pribéhu 20 let se stanou souddsti zdkladni
vybavy topografickych jednotek.
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Modernizace a vyvoj
mobilnich topografickych souprav

Mobilni topografické soupravy jsou jednim ze zdkladnich prostfedkii umoZiujicich plnéni 1ikold topografického
zabezpefeni bojové Einnosti vojsk. Jejich pouZivini se v praxi piné osvédéilo a nelze si bez nich éinnost jednotek a
orgdant topografické slufby jiZ viibec pfedstavit.

V sougasné dobé jsou v pouZivdni ndsledujici soupravy:

— souprava ndlelnika topografické sluZby /NTS/

— souprava reprografickd [REPRO/

— souprava geodetické podtdrny /[POCTAR/

— vydejna map [VYDEINA/

— souprava kartoreprodukéni - armddni, frontovd [SKR-A, SKR-F/

— dilna oprav a komparace topografické techniky /MOSTT/

Viechny vyde uvedené soupravy s v¥jimkou soupravy MOSTT/ byly zavedeny do uZivdni vice jak pfed 10 lety,
takZe prosla jejich Zivotnost a je nutnost obmény a modernizace. Nékteré ze souprav jsou jiZ tak opotieboviny, I¢
jsou jen ztéZi udrfovdny v bojeschopném stavu, jejich spolehlivost a vy konnost je znané sniZena.

O modernizaci vétfiny souprav se zatalo uvaZovat jiZ v minulé pétiletce, stdle se viak odklddala vzhledem k ode-
kivin{ nového typu vozidla. Proto byla provedena generdlni oprava spojend s dil&f modernizaci pouze soupravy
kartoreprodukéni frontové, nebo( tato byla jif v havarijnim stavu. Po rozhodnuti, Ze aZ do roku 1980 lze uvaZovat
pro nafi potfebu jen s vozidly Praga V35 a s nov¥mi typy prakticky aZ kolem roku 1984, bylo tifeba jiZ fedeni déle
neodklddat. Proto byl v oborovém vojenském, technickém a ekonomickém rozboru /[OVTER/ vytyfen poZadavek
modernizace pfipadné pfezbrojeni na soudobou technickou drovefi viech zastaralych mobilnich soupray ftzn. s v§-
jimkou soupravy MOSTT/.

Pfi rozboru potfeb se dospélo k zdvéru, Ze je naddle neudrfitelnd situace, aby polni méfické skupiny nemély své
mohilni pracoviité. Bylo proto rozhodnuto o v¥voji mobilnich pracovidf pro geodetickou méfickou skupinu /GEOS/
a topografickou méfickou skupinu [TOPOS/.

V rdmei Technického vfboru Spojenych ozbrojenych sil [TV SOS/ bylo pfikro¢eno ke zpracovdni jednotnych
takticko-technickych pozadavkd [JTTP/ na mobilni kartoreprodukéni soupravy. Pii porovndni nasich dosavadnich
souprav § JTTP bylo zjifténo, Ze nade soupravy koncep&né zcela neodpovidaji ITTP a byl proto vytyéen poZadavek
vedle modernizace dosavadnich soupray perspektivné vyvijet novy typ soupravy kartoreprodukéni a oddélené samo-
statné soupravy fotogrammetrické.

Modernizace soupray

Pro modernizaci souprav byly vytyeny zdkladni spoleéné poZadavky:

a/ zabezpeten! spolehlivosti souprav

b/ zlepfeni pracovnich a hygienickych podminek

¢/ zvyieni ochrany proti ZHN a BCHOL

d/ dosazeni vyigich technickych parametri

Spolehlivosti souprav se dosdhne pfedeviim obménou zdkladnich &dsti souprav. Pfi modernizaci se pouZije /s vy-
jimkou soupravy POCTAR/ nového vozidla Praga V38 se skfifiovou karosérii typu DAM. Tato karosérie je v¥hod-
néjil, nebof je vyiii a bez podbéhi, takie umoZfinje idelndjif rozmistén{ vnitinfho zafizeni.

Zlepieni pracovnich a hygienickych podminek bude pifedeviim dosaieno:

— instalaci zdfivkového osvétlend

zabudovdnim v¥konného naftového topeni 6 BON 3

— zhotovenim vnitfni zdstavby dle soudob¥ch hygienickych poZadavki

— vybavenim souprav vhodnymi prostfedky pro osobni hygienu.

Zvyseni ochrany proti ZHN a BCHOL bude dosafeno predeviim instalaci filtroventilaéniho zafizeni s kolekloro-
v¥ym rozvodem. Pfipojenim na ochrannou masku M-10 usnadfuje dychdni filtrovaného predehfivaného vaduchu,

Zyydeni technickych parametrd souprav se dosihne inovaci a doplnénim vnitfniho technologického zafizeni.
U jednotlivich souprav v tomto sméru dochdzi zejména k ndsledujicim zméndm:

U soupravy NTS se inovuji rozmnofovaci prostfedky instalaci diazografického pristroje KP 212/V, elektrogra-
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fického pfistroje MEOSTAT, dopliuje se mikrograficky Zteci pfistroj PENTAKTA L 100. Bedny pro ulofeni map
ziistdvaji beze zmény, nebof se v dosavadni praxi osvid&ily, v podtu 15 kusd. Zikladni vybaveni soupravy je pa-
tmé z obr. 1.

Souprava REPRO bude rovnéZ vybavena vykonnéjfimi rozmnoZovacimi pfistroji, diazografick¥m pfistrojem
KP 212/V, elektrografickym pfistrojem COSTAR, pfistrojem pro snimaci tisk CORONE ; dile se doplije vyvoldva-
ci pfistroj pro stabilizovany fotograficky proces a mikrograficky éteci pfistroj PENTAKTA L 100. Na obr. 2 je
schematicky zndzornéno zdkladni vybaveni soupravy.

V soupravé POCTAR dochdzi k modemizaci vipoéetnich prostfedki. Dosavadni elektromechanické poéitaci
stroje CELLATRON budou nahrazeny stolnim programovatelnym kalkuldtorem M3T 2235, ruéni poéitaci stroje
CALCOREX pak kapesnimi mikrokalkulaikami. Dopliuje se rovnéZ piistroj PENTAKTA L 100 a MEOSTAT.

U vydejny map nedochdzi k zdsadnéj$l zméné technickych parametri. Rozmisténi jednotlivich zafizeni v sou-
prave je ziejmd z obr. 3.

Rozsdhlé zmény se pfedpoklddaji u soupravy kartoreprodukéni armddni, kde dojde k zdsadn{ pfestavbé viech
pracovift s v¥jimkou pracoviité ofsetového tisku /DESKA 1/, které bylo zmodernizovino v roce 1974, V pracovidti
kartografické kreslirny se pfedpoklidd dosavadni kresli®ské soupravy nahradit soupravou kartografa, doplnit polni
koordindtograf a technické prostfedky pro interpretaci leteckych snimkd. Ve fotoreprodukénim pracovidti inovo-
vat fotoreprodukéni pfistroj a kontaktni kopirku doplnit sufici skfini na filmy a elektrografické zafizeni pro zho-
tovovidni tiskovych desek. Na pracovisti ofsetové kopimny obménit a modernizovat kopirovaci rdm a sufici skiifi,
vyfadit odstfedivku. Pfedpoklddd se vybudovat upravené pracovisté pfipravy a dokonévacich praci, které bude vy-
baveno novou fezatkou na papir a drdtodicim strojem, pracovité ddriby zrufit. Dosavadni vozidlo skladu map a
materidlu rozd&lit na dvé &dsti — pracoviité velitele a sklad materidlu.

Modernizace vy¥3e uvedenych souprav v souasné dobé probihd. Byly vyrobeny prototypy a ovéfeny pfi kontrol-
nich a vojskovych zkouskdch soupravy NTS, REPRO, POCTAR a VYDEINA s kladnymi vysledky. Sériovd vyroba
se piedpoklddd u viech zmin&nych souprav dokongit do konce 1. &tvrtleti 1981. Modernizace SKR-A bude zahdjena
v roce 1980, ukonéeni zfejmé aZ v letech 1981 - 1982,

Y¥voj soupray

Zdsadnim kritériem pfi v¥voji novich souprav je dosaZeni technickych parametrl odpovidajicich poZadavkiam
soudobého boje. Zde se opét narazilo na problém modemnich vykonnych automobill. Z tohoto divodu se znaéné
pozdriel vyvoj souprav GEOS a TOPOS, v¥voj soupravy kartoreprodukéni frontové a samostatné soupravy foto-
grammetrické byl pfesunut do pfisti pétiletky.

Pro soupravy GEOS a TOPOS se po rozsdhlych diskusich pfijalo fefenf vyuZit vozidel Praga V35 se skffhovou
karosérii. K tomuto rozhodnuti vedla jednak nemoZnost zajistit vozidla GAZ 66 dle pfesng poZadovaného typu,
problémy s jeho opravami a vysokd spotfeba PHM; na druhé stran pak usneseni vlddy o pickrafovini vyroby vozi-
del Praga V38 a jejich modernizaci.

Piedpoklddd se v zdsad® organizaéni &lenéni do dvojskupin s vybavenim zpravidla:

— 1 vozidlo GEOS /TOPOS/ k pfepravé materidlu a techniky obou méfickych skupin a pfevozu osob jedné
méfické skupiny,

~ 1 vozidla UAZ-469 k pfevozu osob druhé méfické skupiny .

Oba typy souprav [GEOS, TOPOS/ budou mit shodnou zdstavbu, lifit se budou pouze kompletaci. Vétdina mé-
fické techniky a pomiicek bude zdvojena /pro 2 méfické skupiny/, elektronickd technika bude zafazena jen po jedné
souprave,

U automobilu bude provedena ifelovd zdstavba, vhodné uloZeni techniky, vybaveno G&innym vytdpécim agre-
gdtem a filtroventilaénim zafizenim.

V¥voj souprav GEOS a TOPOS by mél byt ukonden do roku 1981, v¥roba série v letech 1983 - 1984.

Se zahdjenim vyvoje kartoreprodukénich souprav podle koncepee v souladu s ITTP se potitd od roku 1982, kdy
by méla byt k dispozici novd vozidla Tatra 815 s velkoobjemovou skfifiovou karosérii [VOSK/.

JTTP stanovuji nddedujici zdsady :

— dodrZeni ndroénych taktickych poiadavki, které spliiuje jen uvedené vozidlo Tatra B15 VOSK,

— vychizet z jednotného pracovniho formidtu 58 x 72 em,

— vytvdfet soupravy armddni a frontové na shodném zdkladé, frontovou rozdifit zdvojenim pfipadné dopiné-
nim nékterych pracovist.

Piedpoklddd se, Ze souprava bude sestavena z ndsledujicich pracovidf: pracovisté kreslirny a fotosazby, fotore-
produkce, ofsetového kopirovdni, ofsetového tisku /jednobarvového u armddni, u frontové i dvoubarvovdho/, mi-
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krografie, reprografie, GdrZby a skladu, pfipravn¥ch a dokonfovacich praci, tj. celkem B technickych pracoviit.

Souprava bude doplnéna nuinym poétem zdsobovacich vozidel a pfivEsy pro zdsobovini elekirickou energif, vo-
dou a pojizdnou kuchyni, Technické vybaveni pracovist musi umoZiovat zpracovdni podkladi a ofsetovy tisk z hli-
nikovych desek zhotovenych z tiskovych podkladd jak cestou fotoreprodukce tak i z mikrografickych forem.,

Vzhledem k ndrofnym tdkolim kartoreprodukéniho charakteru neni vhodné, jak tomu bylo doposud, doplfiovat
kartoreprodukéni soupravu /frontovou/ fotogrammetrick¥mi pracoviiti nybrZ se pfedpoklddd vytvofit novou foto-
grammetrickou soupravu samostatnou po strince technické, z hlediska organizaéniho pak zaélefiovanou k fronto-
vému odfadu /kartoreprodukénimu a geodetickému/.

Souprava bude sestdvat ze tfi pracoviit: pracovidté fotolaboratomi, fotogrammetrické a fotointerpretadni.

Pracovité fotolaboratorni slouZi ke zhotoveni kopif leteckych snimki a fotolaboratornimu zpracovidni. Praco-
viité fotogrammetrické je urfeno pfedeviim ke zvEtfovdni a pfekreslovdni leteckych snimkd a doplhovdni situaci
a terénu do topografick¥ch map pomoei univerzdlniho stroje typu Topoflex. Fotointerpretadni pracovité bude pl-
nit zejména ndsledujfci dkoly: doplhovdni obsahu map podle leteckych snimkd jednoduchymi metodami, sestavo-
vini fotoschémat, montdZ fotoplind, interpretace topografického obsahu leteckych snimki, zhudfovdni pomoci
radidlni triangulace.

Pro v¥voj soupravy se rovnéz pfedpoklddd vyuZiti novych voridel Tatra 815 VOSK, & mz je limitovdno jeho za-
hdjeni af po roce 1982,

Spinéni uvedenych zdmérd v modernizaci a vyvoj mobilnich topografickpych souprav bude znamenat podstatny
pfinos pfi plnéni ikold topografického zabezpedeni Ceskoslovenské lidové armady.
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Kpt. RNDr. Jaroslav Fiedler, VTOPU Dobrudka

Seismické detekéni sité

1. Uvod

V soutasné dobé se vieobecné soudi, Ze scismologické metody jsou kliovymi metodami k ov&feni dodrZovidni
pfipadného dplného zdkazu podzemnich zkoudek jadernyeh zbrani. K tomu je zapotfebi vytvofit globdlni seismo-
logicky monitorovaci systém, ktery by byl podle doporuteni skupiny seismickych expertdl pracujicich podie roz-
hodnuti Konference vyboru pro odzbrojeni OSN z 22. 7. 1976 v Zenevé a jejim# &lenem je za CSSR Ing. V. Kdr-
nik, DrSc., tvofen:

— asi 50 seismickymi stanicemi rozmisténymi po celé Zemi

— pienosovym systémem dat v globdlni telekomunika®ni siti SvEtové meteorologickd organizace (WMO/GTS/

— specidlné vytvofenymi mezindrodnimi seismologickymi datacentry.

Datacentra se doporuduje vytvofit podle vzoru WMO/GTS v Moskvé, Washingtonu, Melbourne a vybavit je shod-
nou technikou /hardware i software/. Jejich hlavnimi tikoly by bylo:

— ziskdvat data 1. a 2. drovné, viz obr. 1, ze svitove sité seismickych stanic udrzovanych v chodu pééi ziigast-
nénych stath

— vyhodnocovini dostupnych tGdajl s cilem stanoveni Easu vzniku jevu, jeho polohy, hioubky, velikosti, pfi-
fazeni povrchovych vin, vypoéet identifikaénich parametrd k rozlideni, zda se jednd o pfirozeny jev nebo o explozi

piifazeni hldfenych ddajl 2 jednotlivich stanic sité jednotlivim jeviim

— rozesilat vysledky analfzy pomoci WMO/GTS stanovenym adresdtidm k provedeni identifikace jeva furfent,
zda se jednd o zemétfeseni nebo explozi/. ldentifikaci jevit by tedy datacentra neprovidéla, poskytovala by ale
k tomu potfebné podklady jednotlivym ndrodnim i nadndrodnim adresdtim

— archivovat idaje ze stanic i visledky analyzy.
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K ovéfeni mo#Znosti vytvofit takové datacentrum a k ziskdni prvnich praktickych zkuenosti bylo ve Svédsku od
12. do 14. 7. 1979 zfizeno dodasné mezindrodni datacentrum [DMDY/, v némZ pracovali experti z 26 zemi a WMO.
V tomto élinku se sezndimime s technickou strdnkou tohoto experimentu a s hlavnimi dosaZenymi visledky. MoZné
aplikace pro podminky CSSR jsou uvedeny v posledni kapitole.

2. Struény pfehled moZnosti DMD

DMD bylo zfizeno na Hagforské observatofi Vyzkumného dstavu ministerstva nirodni obrany Svédska jako sou-
gdst vizkumnych praci tohoto ministerstva v detekéni seismologii. Obsahovalo:

— dodasné potitadové napojeni na WMO/GTS

— wyuZiti velkych poéitach ve stockholmském univerzitnim v¥pocetnim stiedisku

— sestaveni experimentdlni datové zdkladny obsahujici informace o zemétfesenich, zaznamenanych v pribéhu
jednoho t¥dne svétovou siti 60 seismickych stanic,

2. 1. Spojeni s WMO/GTS

Dotasné spojeni s globidlnim telekomunikagnim systémem WMO/GTS bylo uskutenéno ve spoluprici se §véd-
sk¥m meteorologickym a hydrologickym dstavem po telekomunika&ni lince mezi mal¥m po&itatem ve Stockholmu
a potitatem ve Svédském meteorologickém a hydrologickém istavu v Norrktpingu, vzddleném od Stockholmu
okolo 200 km. Druhy poéitaé byl souddsti WMO/GTS. Zpisob pfeddvdni seismickych dat do WMO/GTS je patmy
z obr. 2. Stejnym zplisobem sc do této sitd pifeddvaly vysledky analfzy z DMD. Ukdzky vstupnich a vystupnich dat
jsou na obr. 1 a 3.

2. 2. Programy k analyze vstupnich dat

Casy pfichodld vin hlifené z jednotlivich stanic byly po&itatem seskupoviny a vytvifeny tak potencidlni sei-
smické jevy. Toto stddium je zdkladni pro dalff anal¥zy v DMD. Ffitom mohou vzniknout nékdy neredlnd jevy, slo-
Zime-li dohromady &asy piichodi vin, které ve skutefnosti nejsou od téhof jevu. Jsou-i jiZ seskupeny &asy pfichodd
vin od téhof jevu na mizné stanice sité, provede se lokalizace jevu, Cely tento postup je uleh&en, uZiji-li se pfedb&iné
v¥sledky lokalizace z ereji.

Ke kontrole, zda uvafovany jev je redlny, byl sestaven pro pogitad program zalofeny na dynamickych informa-
cich, to znamend na znalosti poméru signdl/fum na jednotliviich stanicich a na vypocteném magnitudu uvaZovaného
jevu. Zkoumd se, zda takto intenzivni viny od pfedpokiddaného jevu molily byt doty&énymi stanicemi o zndmé citli-
vosti zaznamendny &t nikoliv.

Na poditaéi se rovniZ automaticky provddi pfifazeni povrchovich vin lokalizovanym jeviim, coZ je dileZité
k provddéni identifikace jevu pomoci magnitudového kritéria. Pfitom se nejen vyufivaji rozdily mezi pozorovany-
mi a vypoltenymi &asy pfichodu povrchov¥ch vin, ale i rozdfly mezi pozorovanymi a vypoctenymi sméry pfichodu
téchto vin na stanice sité.

RovnéZ byl ovéfen program k sestaveni kritkoperiodickych identifikaénich parameiri.

V soutasné dobé pfi dplné automatizaci vyhodnocovdni jedté miZe dojit k chybnym visledkim. Na druhé stra-
né, ponechdme-li moZnost seismologlim zasahovat do v¥pottl, miZe kaZdé datacentrum dostat ze stejnych vstup-
nich dat mizné vysledky. Zatim byly vytvofeny dv& verze programil pracujici bud automaticky nebo dovolujici
seismologlim zasahovat do pritbéhu vypolti.

2. 3. Experimentdlni datovd zdkladna

K ziskdni potfebnych vstupnich idajii byla vytvofena globdlni sif 60 stanic, kterd se do znalné miry shodovala
se siti navrZenou skupinou seismick¥ch expertil. Tato sif byla v provozu od 15.do 21. 1. 1978az CSSR v ni byla
zastoupena stanice Kafperské Hory. Vétdina stanic pfeddvala své udaje do NEIS /National Earthquake Information
Service/ pracujictho v rdmei USGS /Geologickd slufba USA, jedna ze svétovvch seismologickych centrdl/, kterd
velmi tdzce spolupracuje s americkymi nirodnimi prostfedky k detekei a identifikaci jadernych exploz{, jako je napf.
SDAC /Seismic Data Analysis Center/.

Pieddvané informace ze stanic obsahovaly tdaje potfebné k definovidni, lokalizaci a k urfeni magnituda jevil,
ale ne k identifikaci jevii. Udaje potfebné k identifikaci byly ziskdny z ereje v Grafenbergu v NSR a z Hagforské
observatofe ve Svédsku. Origindly zdznamf byly ziskdny z 11 observatoff SRO /Seismické vizkumné observatofe/,
které byly zfizeny USA ve spoluprici s hostitelskymi zemémi v rizn¥ch &dstech Zemé. Tyvto seismické zdznamy by-
ly analyzovidny na Hagforské observatofi 2z hlediska dlouhoperiodick¥ch povrchovych vin a krdtkoperiodickych iden-
tifikaénich dat. Kompletni seismické zdznamy téchto 11 stanic tvofi tak zvanou 2. droven dat. Data 2. tirovné byla
shromdZdéna spife z divodd ovéfeni dat 1. Grovné, neZ k ovéfeni moZnosti pfenosu dat 2. drovné do datacentra
z jednotlivych stanic.
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3. Ziskané zkuSenosti s price DMD

3. 1. Data 1. arovné

Mezi daty, kterd jsou ze stanic v soutasné dobé béiné pfeddvina a daty potfebnymi ke kontrole dodrZovini pfi-
padného tplného zdkazu providét jaderné exploze pod zemsky¥m povrchem je znalny rozdfl a to zvldité u dlouho-
periodickych povrchovych vin a krdtkoperiodickych identifikaénich dat, kterd dnes v podstaté nejsou ze stanic hld-
fena. DaleZité je, Ze jsou jiZ vypracoviny metodiky, jak na jednotlivich stanicich ziskdvat a pfeddvat takovd data,
kterd jsou nezbyind pro kontrolu dodrfovdni dplného zdkazu podzemnich zkoufek jadernych zbrani. Dosavadni
zkudenosti ze stanic SRO ukazuji, ¥e to je rozsdhld a (navnd price. RovnéZ se ukazuje, Ze znalost okamzité detekéni
schopnosti a dirovné neklidu na jednotlivich stanicich, které jev nezaznamenaly, je stejné tak ddleZité, jako hliseni
o detekovanych seismickych signdlech.

3. 2. Sit stanic

Ukdzalo se, Ze sif 60 stanic rozlofenych po celé Zemi je zcela postadujici pro definovidni a lokalizovdni seismic-
kych jevil. UZitim automatickych postupd bylo v rdmci experimentu definovdno a lokalizovidno 123 jevi. Ze 4000
hidsen¥ch Cast pfichodit P vin bylo témto jeviim pfifazeno 1600 Eash pfichodil vin, 60 % dodlych hldfeni tedy zi-
stalo nepfifazeno. Je to velky pofet, ale stdvajici svétovd seismickd centra nedosahuji lepéich vysledkid. DosaZené
vysledky DMD se porovnaly s ddaji USGS a SDAC. Ukdzalo se, #e vechna tfi centra definovala pouze 57 stejn¥ch
jevih z celkovych 212 jevil definovanych t&mito tfemi centry. Nejvice definovanych jevi méla USGS, kterd vyuZivd
i idaje stanic s malou epicentrdlni vzddlenosti, kdefto ostatni dvé centra ddaje pfevdZné z teleseismickych veddle-
nosti. Pfitom k pfedbéiné lokalizaci se ufivd vzddlenost a azimut uréeny pomoci ereje, cof je v¥hodné ke sprdv-
nému pfifazovdni hldsenych éash pfichodi vin a k definovdni novych jevd. UZity byly udaje ercji Yellowknife
[Kanada/, Hagfor /Svédsko/, Norsar (Norsko/, Grafenberg /NSR/. Z posledni,z v¥¥e uvedenjch erejf,dostdvd pra-
videlng ddlnopisem tidaje i GFU CSAV v Praze.

K podstatnému zlepleni v definovdni a ve sprévném pfifazovdn{ hldSengch &asii pfichodi vin jevim by doslo,
kdyby DMD mélo k dispozici obdobné pfedbéZné lokalizace z mnoha stanic rozmist&nych po celé Zemi. K tomu by
staCily dosti malé ereje majici pouze 3 registratni mista vzddlend od sebe 10 aZ 15 km.

3. 3. Lokalizace a magnitudo

Ukdzalo se rozumnym pfipustit moZnost, #e hlifené Zasy pfichodu kritkoperiodickych vin mohou b¥t pfifa-
zeny vice neZ jednomu jevu a ddle rozliSovat mezi staninimi Gdaji, které jev definovaly a které jen k nému byly pii-
fazeny. Porovndni vysledkd lokalizace jevit DMD a USGS ukdzalo, Ze viechny veddlenosti mezi takto uréenymi
epicentry byly menfi neZ 110 km a Ze pro 2/3 spoleénych jevil je tato vzddlenost mengi neZ 50 km. Hloubku bylo
moZno urit jen pro znané maly poéet spoleénych jevil a rozdily vypo&tenych hloubek byly velké, zvidité u jevil,
které zaznamenalo mdlo stanic.

Ukdzalo se, Ze postup vyuivajici nahldfenou velikost amplitudy signdlu a neklidu z jednotlivych stanic sité je
vhodn¥ k vylouZeni spornych jevl a Spatné pfifazenych Zash pfichodd vin. Tento kontrolni postup miZe byt
uZit jak pro objemové, tak povrchové viny.

Ffi vypottu magnituda se braly v dvahu jak hodnoty hlifeného signdlu, tak i troven neklidu na téch stanicich,
které jev nezaznamenaly, Srovndni s magnitudy poéitanymi v USGS ukazuje primérny rozdil 0,3 aZ 0,4 jednotky.

3. 4. Dlouhoperiodické ddaje

Postup, ktery automaticky pfifazuje dlouhoperiodické povrchové viny lokalizovanym jeviim dédval nedekand
dobré vysledky. Z 344 hldfen¥ch Easd pfichodl povrchovych vin byle 214 automaticky pfifazeno. Okolo 80 dalsim
tasim pfichodd ndlefejicich 17 jevim nebylo moino majit odpovidajici kritkoperiodické vlny a byly lokali-
zovdny pouze z dlouhoperiodickych dat. Méné neZ 20 % dlouhoperiodickych dat zlstalo nepfifazeno. Ze 72 jevi de-
finovanych pouze z kritkoperiodickych dat nebyly povrchové viny nalezeny ve 20 pfipadech. Pouze 2 jevy na se-
verni polokouli s magnitudem 4 nemély povrchové viny a oba mély hloubkn vétsi nez 100 km. To vie ukazuje, 7e
rutinnf anal$za a hldfenf ddaji o dlovhoperiodickych povrchovych vindch je velmi cenné.

3. 5. Krdtkoperiodické identifikaéni adaje

Postup k ziskdni kritkoperiodickych identifikanich tidaji je dosud pokusny a jeho poufiti bylo vyzkouseno na
vyde uvedenych krdtkoperiodickych datech a to bez vyslovného zdvéru, zda zkoumany jev je pfirozeny nebo umély.
Krdtkoperiodické identifikatni ddaje byly ziskdny pro 85 % definovanych jevd. Pfitom vSechny jevy u nichZ nebyly
ziskdiny identifikaéni iidaje byly na jifni polokouli a mély magnitudo menéi ne 4.

Dalsi vyuZiti a analyza téchto identifikaénich dat by mélo byt provddéno na ndrodni iirovni.

V soufasné dobé zde je hlavnim nedostatkem, stejné jako u dlouhoperiodickych tdaji, nedostatek rutinné
hldSenych dat potfebnich ke zjifténi identifikaénich Gdajl z jednotlivich stanic.
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3. 6. V¥ména dat a zachdzeni s daty

Pro pohotové uloZeni seismickych dat a zachdzeni s nimi byly vypracoviny programy a pouZit potita IBM-370
a DEC-10.

Napojeni na WMO/GTS bylo umoZnéno diky dobré spoluprdci se Ivédskym metecrologickym a hydrologickym
tistavem. Pro operitory WMO/GTS jedté neni béZné zachdzet se seismickymi daty a k dosaZeni spolehlivich vysled-
kil v pfeddvdni dat je tfeba, aby se s tim sezndmili.

Vysledny seismicky bulletin byl v DMD zpracovédn ve dvou verzich. Prvni obsahovala pouze zdkladni informace
o jevu a druhd obsahovala navic i ddaje hlddené z jednotlivych stanic o jevu, ke kterému byly pfifazeny. Pfiklady
obou verzl jsou uvedeny na obr, 3. K6d KHC oznaZuje &s. seismickou stanici v Kasperskych Hordch.

4. Automatizace regiondlni seismické sité

Mezi nékterymi seismology pfeviddd ndzor, Ze stanice svétowé seismické s{té pro kontrolu dodrovdni zdkazu
zkousek podzemnich jadernych explozi by mély poskytovat vysoce kvalitni digitdln{ ddaje. Na druh¢ strané nejsou
nékteré zifastnéné stdty, vzhledem k jejich technické vyspélosti, zatim schopny vyrdbét a zavést digitdini zafizenf
k ziskdvdni, pfenosu a zpracovdni seismickych dat. Kromé# toho se nékteré stdty v soutasné dobé rozhoduji, zda na-
hradit stdvajici analogovd zafizeni digitdlnimi & nikoliv. Tato &dst &ldnku md Etendfe uvést do této problematiky
na zdkladé zkudenosti uvedenych v dostupnych literdrnich pramenech.

V rémei programu Vela, ktery byl zaméfen na zjisfovini jadernych explozi a to i pomocf umélych druZic Zemé,
byla zrhuba pred 20 lety vytvofena v USA a v zdpadni Evropé sif seismickych stanic LRSM. Stanice registrovaly tii
kritkoperiodické a tfi dlouhoperiodické sloZky pohybu pidy analogové na 35 mm fotograficky film a na magnetic-
kou pdsku. §it LRSM byla pfed nékolika lety nahrazena siti SRO, kterd je celosvétovd a je vybavena americkou
technikou vEetné pfenosu dat pies drudice do SDAC v USA.

Dvé z byvalych stanic L RSM /Mina v Nevadé a Kanab v Utahu, USA/ se staly zdkladem malé sité 4 firokopdsmo-
vych seismickych stanic umisténych na zdpadé USA, kterd je v provozu jiZ vice nez 10 let. Nejdfive pracovala s ana-
logovou, nyni s digitdlni technikou. Kapitola 4 popisuje tuto sif a sezndmi nds s hlavnimi zménami, které bylo tfe-
ba provést pfi pfechodu od analogové k digitdlni technice a ddle pfind$i pfehled hlavnich v¥hod a nevyhod obou
zplisobl zdznamu seismickych signali.

4. 1. Sirokopdsmovy systém

Ma dvou vyie uvedenych stanicich a ddle na stanicich Elko /Nevada/ a Landers (Kalifornie/ byly v letech 1967-8
instalovdny v podzemnich tunelech vertikdinf dlouhoperiodické seismometry s periodami 20 aZ 30 sekund. Ukdzalo
se viak, e nejsou pfili§ stabilni z hlediska udrZeni nulovych poloh kyvadel. Viechny pracovaly v firokopdsmovém
rychlostnim rezimu a mimo to byl elektronicky Sirokopdsmovy signdl filtrovdn tak, aby byl simulovin obvykly
kritkoperiodicky systém.

4. 2. Analogovy systém zpracovin{

Elektronika typické vzddlené polni stanice a fidicfho centra /RC/ je schematicky ukdzdna na obr. 4 a 5. RCje
s kafdou stanici spojeno telefonnim vedenim dlouh¥m nékolik set kilometri.

Na kaZdé stanici je signdl ze seismometrd zesilovdn piedzesilovatem, jehoZ zesileni lze ddlkové nastavovat po
diskrétnich hodnotdch. Ctyfi frekven&né modulované signdly jsou piendSeny do RC v Livermore /Kalifornie/, kde
jsou zaznamendvdny na magnetickou pdsku a na pruh papiru inkoustovym zapisovacem.

Utelem povelového systému, viz obrdzky 4 a 5, je nastavovat a kalibrovat seismické stanice sité pomoci poveli
z RC. Hlavni povely byly:

— k ménéni zesflen{ pfedzesilovadh
k providdén{ kalibrace
k zjifténi a nastaveni nulovych poloh
k ovldddni pfenosovych zafizeni a ndhradnich napdjecich zdroji.

Kalibrace se providéla tak, Ze se na kaZdou stanici z RC pfeddval kalibraéni signdl s pfesné zndmou frekvenci
a velikosti amplitudy. Parametry popisujici kalibrovany systém byly rovnéZ zjisfovdny na dilku. Pro rychlou pro-
vozni kalibraci slouZil skok stejnosmérného stabilizovaného napéti obou polarit, ktery se ddlkové privddéel na vstup
systému.

V daldi etap® byly uvedeny do provozu na kaZdé stanici i ob& horizontdlni dlouhoperiodické Sirokopdsmové
slofky. Ka#dd slofka byla do RC vedena jednim kandlem. Vertikdlni sloZka byla vedena dvéma kandly, coZ v tomto
pfipadé umoZnilo dosdhnout vétifho dynamického rozsahu zaznamendvanych signdld neZ v pfipadé horizontdlnich
kandlil. Celkem tedy vedly z kaZdé stanice do RC 4 seismické kandly.
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Obr. 3. Ukdzka dvou typl vyslednych bulletind, Horni obsahuje pouze zdkladni informace o jevu,
spodni rovnéZ informace pfeddvané jednotlivim stanicim do centra
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4. 3. Digitdlni systém zpracovin{

Analogovy systém byl pfeménén na digitdlni v letech 1978-79. Schématické zndzoméni digitdlnich vzddlenych
stanic a RC jenaobr. 6.a 7.

- Zdkladni sloZkou vzddlené digitdlni stanice je centrdlni fidici jednotka /CPU/. Je to 16 bitovy poédita& s 32 K
bytovou paméti, kter§ provddi viechny operaéni funkce na stanici bud automaticky nebo podle poveld z RC.
Zména zisku programovatelného zesilovate v analogové Efslicovém pfevodniku [A/D/ je jednou z automatickych
funkei CPU. Daldf funkef je kontrola pfendSenych dat z hlediska sprdvné parity. Dalii automatickou funkci je do-
¢asné uchovdni dat na stanici a to aZ do 40 sekund redlného &asu. CPU komunikuje s RC pomoci modemu, cof je
kddovaci a dekédovaci zafizeni pro ddlkovy pfenos dat. Modem pfendsi data rychlosti 4800 bitd za sekundu po
telefonnim vedeni. K tomu potifebny software zahird 20 % §ife telefonnfho pdsma.

BEhem zavddéni digitdlnfho systému byl soudsti vybaveni vzddlenych stanic i pruZny disk a termindl typu do-
taz - odpovéd. V praxi se viak ukdzalo jednodusfim a spolehliv&j§im mit na stanici i v RC po dobu kontroly systému
obsluhu s pfimym telefonnim spojenim.

Do RC pfichdzejf data ze viech 4 stanic asynchronné. CPU v RC piijimé data, synchronizuje je v redlném Case
pomoci 50 M bytového disku, provddi detekci jednotlivych jevi z dat stanic a ukldd4 je v digitdlnim tvaru na mag-
neticky pdsek. Dva magnetické pdsky s kapacitou 1600 bitd na palec jsou zapojeny sériové. Kdy# je prvnf zaplnén,
piejde se automaticky na druhy. Software je na 15 M bytovém disku a vykondvd takove funkee jako &islovdnf pds-
ki, jednotlivych jevl, ukldddni dat o jednotlivich jevech v knihovné magnetickych pdskd, jejich vyhleddvdni z kni-
hovny atd. Znaéné problémy se vyskytly s chybami parity pamé#ti na discich ve srovndni s velmi malym poétem
chyb parity magnetickych pdski,

Mékteré operace, které mohou byt provedeny na zdkladé povelu z RC pomoci interface seismometrii: kalibrace
systému, zjidtén{ jeho stavu, nulovych poloh, nastavovdni nulovych poloh atd. Dalii moZnosti CPU je pfendset a
uklddat nové vypoletni programy urfené pro vzddlené stanice pomoci povelll z RC. Disledkem téchto moZnosti
ie znaéné v&t3] pruZnost digitdlnfho systému ve srovndni s analogovym.

Daldi funkce RC zahrnuji rutinni kontrolu chodu systému pomoci televize, nepfetrZity kontrolni analogovy he-
liozdznam viech kandldi ze viech stanic, Sestndctikandlovy digitdlné analogovy pfevod seismickych signdld a jejich
nepfetrZity zdznam na magnetickou pdsku rychlosti 0,09 palcl za sekundu.

Videotermindl dovoluje operdtorovi vstup do systému. Data o seismickém jevu mohou byt prevedena z magnetic-
ké pdsky, kde jsou uloZena v digitdlnim tvaru na velky 50 M bytovy disk, z néhoZ jsou pristupnd dal$im potitato-
vim systémim nebo potitaéi CPU ve vyhodnocovacim centru /VC/, které je schématicky zni;r.umﬁnu na obr. 8.

Vybér a daldi analfza dat o seismickych jevech je provddéna automaticky dalsim puéita%owm systémem. Jdd-
rem VC je dalii pofitat CPU, kter§ m4d pfistup na stejny 50 M bytovy disk jako CPU z RC. Analyza jevi a vi-
poéty ve VO mohou probfhat aniZ by ovlivnily prdci RC. K analyze lze vyuZit grafické termindly ovlddané pomoci
videotermindlu, ktery rovnéZ slou#i jako operdtorskd konzola. K dispozici je rovnéZ tiskdrna, zapisoval [kreslici
zafizenif a zafizeni pro zdpis na jiné b&Zné magnetické pdsky v digit@lnim tvaru pro pfipadnou v¥ménu s jinvmi vy-
zkumnymi pracoviiti.

Zikladni tidaje o tomto digitdlnim systému:

— frekvenéni rozsah zdznamu rychlosti posunuti pidy je 0,05 aZ 16 Hz

— kaddy kandl je vzorkovdn 256 vzorky za sekundu, digitdlné filtrovdn a zpétn¥ pfevod je tvofen 64 vzorky
za sekundu

— na jeden vzorek pfipadd 16 bitd; 1 bit na znaménko, 12 bitl na mantisu, 3 bity na exponent

— pfenddi se 3072 bitd seismickych dat za sekundu na modemu o kapacité pfenosu 4800 bith za sekundu

— na vzddlené stanici je k dispozici pamét s 32 K slov

— v eentru je k dispozici pamétf s 112 K slov, K = 1024,

Informace uvddéné v literatufe a zkusenosti z provozu vyie uvedené americké sitd umoZnily provést ndsledujici
porovndni digitdlniho s pfedchozim analogovym systémem:

Systém Vyhody Nevyhody
Digitdln{ Vysoky pomér S/N SloZitost
Velky dynamicky rozsah Ndkladnost
Snadnd kalibrace MoZnost ztraty dat pfi Spatné detekci jevu

Automatizace operaci

Velkd pruZnost systému
Diimyslnd kontrola a nastavovind
parametrd systému

VeEtdi dalsi pougitelnost dat

in
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Systém Vyhody Nevyhody

Analogovy Snadnd GdrZiba Nizky pomér S/N
Jednoduchost Mald pruZnost
Rychld instalace Uzavienost viddéi digitdlnim datdm

Pfimo poskytuje data 1. drovné
Mo#nost dodatecné digitalizace
s libovolnym krokem

Zivérem je tfeba podotknout, fe v pfipadé vojensko-politickfch poZadavkil na rychlé a operativni vyhodnoco-
vini seismickych informaci vystupuje pfi sestavovini hardwarového a softwarového vybaveni téchto systémi
do popfedi poZadavek, aby vysledky anal¥zy i samoind seismickd data vztahujici se k detekovanému jevu byly co
nejdfive k dispozici. Vzhledem k dkolim, technickému vybaveni a rutinni praxi na civilnich seismickych stani-
cich nenf vyie uvedeny poZadavek na vEt§ind stanic na svétd spinén,

5. Aplikace na podminky CSSR

V soutasné dobé pracujf v CSR seismické stanice GFU CSAV v Kadperskych Hordch a Prihonicfch, které viak
nejsou vybaveny technikou umoZnujici provddét vyhodnocovdni seismick¥ch jevi v krdtké dobé po jejich vzniku.
Ziznam pofizovany na fotocitlivy papir je vyhodnocovdn souhrnng jednou za 24 hodin. Dvakrdt t¥dné jsou vy-
sledky pozorovdni pfeddvdny z GFU CSAV ddlnopisem uZivatelim v CSSR a siti WMO/GTS do svétovych seismic-
kych centrdl. Fak je tomu i u stanice GFU SAV Bratislava - Zeleznd Studnitka, Skalnaté Pleso, Hurbanovo, Srobi-
rovd, které viak maji znactné mensi efektivni citlivost neZ stanice GFU CSAV a zdznamy stanic mimo Zeleznou
Studniku jsou vyhodnocovdny na GFU SAV s jeité vétiim zpoZdénim.

V budové MFF KU v Praze 2 je v provozu stanice katedry geofyziky a meteorologie, kterd viak neposkytuje
visledky registrace dvakrdt t¥dné, jak tomu je v pfedchozich pfipadech a je rovnéZ mdlo citlivi.

OkamZité vyhodnocovdni zaznamenanych intenzivnich seismick¥ch vin v pracovni dobé umo#iuji specidini
seismické kandly instalované pfimo v budovdch GFU CSAV a GFU SAV v Praze a Bratislavé.

Pldnovand je vystavba seismické stanice GFU SAV na v¥chodnim Slovensku.

V L pololeti 1981 md byt uvedena do provozu seismickd stanice v Bdfiské méfické zdkladné v Ostravé, kterd
bude rovnéZ poskytovat dvakrdt tydné ddlnopisem vysledky sv¥ch pozorovdni. Pravdépodobné bude mit rovnéi
menii citlivost ne stanice GFU CSAV. Na nékterych dolech OKR jsou v provozu seismické stanice, jejichZ zdznamy
jsou z hlediska potfeb ostatnich uZivateld v CSSR zatim prakticky nepoufZitelné /mdlo pfesné pfifazeni Gasové
informace na zdznamech, mald efektivnf citlivost, rufeni odpaly v dolech, ruseni primyslovym neklidem/. Na druhé
strané viak tyto stanice v budoucnu mohou byt vhodné z hlediska zdznamu blizkych a velmi blizkvch seismickych
jevil, oviem po jejich pozvednuti na vy$3i technickou drovefi. Piedpoklddd se vytvofeni automatizované s{té seismic-
kych stanic umisténych v fachtdich doll a propojenych na centrdlni poitaé v Bafiské méfické zdkladné. Cilem této
sitt bude provddét lokalizaci diinich otfest na Ostravsku, studovat mechanismus jejich vzniku, korelaci jejich
¢etnosti s probihajicimi zemétfesenimi a koneéné studovat moZnosti pfedpovédi dilnich otfesd a to z hlediska jak
iejich polohy, tak i doby vzniku.

Dalsi seismické stanice budou vznikat v souvislosti s vystavbou jadernych elektrdren, jichZ budou souBdsti,
V nejbliZff dobé pifipadaji v dvahu elektrirmny Mochovee, Dukovany, Temelin, Predpoklidd se, Ze v kaZdém kraji
nakonec bude alespof jedna jadernd elektrdrna. Citlivost stanic vzhledem k vyb&ru mist pro elektrdrny /neni opti
mélni z hlediska dosaZeni co nejvEtiiho efektivnfho zvétieni seismickych kandll/ a vzhledem k tidelu, pro néjZ jsou
seismické stanice na jadernych elektrdrndch budovdny, nelze pfedpoklddat pfili§ velikou a optimdin{ z hlediska po-
tieb dalfich uZivateld. VyuZiti téchto stanic pro dalsi déely by vyZadovalo vyvolat pfislufnd jedndn{, napf. na Fede-
rdlnim ministerstvu paliv a energetiky.

Sif automatickych stanic v CSSR pracujicich ve spousténém reZimu bez obsluhy buduje do konce roku 1980
i MFF KU — katedra geofyziky a meteorologie. Tyto stanice jsou hlavné umisfovdny na lidovych hvézddrndch,
jejichi persondl zabezpetuje jejich provoz. Jejich umisténi tedy opét nenf ovliviiovino vybérem lokalit s co nejmen-
§im seismickym neklidem. Jejich efektivni citlivost bude tudiZ pravdépodobné mald. V soutasné dobé tyto stanice
jiZ pracuji ve Valaiském Mezif{€i, Pfibrami, Ondfejové /Pecny/. Plinuje se jejich umisténi v Hradei Krdlové, Zd4ni-
cich, Borovanech, Zlatych Hordch, Banské Bystrici a na nékolika daliich lokalitdch, V dal$i etapE by stanice mély
byt schopny po telefonické volbé pfehrdt seismicky zdznam z béEného magnetofonu po komutovanych telefonnich
vedenich do vyhodnocovactho centra v analogovém tvaru k dalfimu zpracovdni. V koneéné verzi by mély byt jed-
notlivé stanice ovlddiny mikroprocesorem a mély by automaticky poskytovat idaje v digitdlnim tvaru vhodném pro
dalsi automatizované zpracovdni. Zavedeni takovéto techniky je pfedeviim limitovdno trovni nageho elektronické-
ho primyslu.

Z hlediska potfeb praxe se jevi jako nejdostupnéjdi vytvofeni automatické seismické stanice, kterd by po trvale
propojeném telefonnim vedeni nepfetrZité pfenddela analogovy seismicky signdl na vzddlenost i nékolika set kilo-
metrll do vyhodnocovaciho centra, kde by byl v prvni etapé klasicky ruéné vyhodnocovin. Je zfejmé, Ze timto
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zpiisobem miiZe byt do vyhodnocovaciho centra souasné automaticky pfendfen seismicky signdl z fady mist tvorfi-
cich sif, nebo v pfipadé mendich vzddlenosti /desitky kilometri/ tvoficich erej a to bez potfeby trvalé obsluhy
v mistech umisténi{ automatickych stanic. Je ziejmé, Ze timto zplsobem by se oteviely zcela nové moZnosti k pro-
vddéni identifikace seismickych jevd nef je tomu v pifpadé, kdy je na jednom mist® k dispozici zdznam jen jedi-
ny, z jediné lokality. V dalfi etapt by bylo moZné detekci a vvhodnoceni seismického signdlu ve vyhodnocovacim
centru automatizovat. 1 touto problematikou se zabjvaji pracovnici MFF KU — katedry geofyziky a meteorologie.

Z vyse uvedeného je patrné, Ze v CSSR existuji nebo je plinovand vystavba fady seismickych stanic, a to pomér-
n izolovang, jednotlivimi institucemi. K jejich efektivnimu vyufiti k detekei, lokalizaci a identifikaci blizkych
i vzdilenych silnych zdrojii seismickych vin pro potfeby stranickych i stdtnich orgdnid se jevi nezbytnym z nejvy-
hodnéjiich z téchto jednotlivich stanic vytvorit sit s centrdlnim vyhodnocovdnim.

V CSSR byl jiz rovnéi vypracovdn soubor programil v jazyce Fortran na poéitaé EC 1033 k lokalizaci zdroji
seismickych vin 2z jakékoliv specidlni veddlenosti, ktery pracuje na zdkladé nékolika rliznych metod.

V mirové dobé se jevl jako jedna z moZnosti vyuiivat ddaje z jednotlivich seismickych stanic z celého svéta,
které se $ifi poéitaovou siti WMO, jak o tom bylo podrobné pojedndno v pifedchozich kapitolich, V pfipadg, Ze
by poéitat Hydrometeorologického istavu v Praze - Komofanech /kde je jeden z uzld sitd WMO, viz. obr, 2/
tyto informace zachycoval a uréitou dobu je uchovdval v paméti, bylo by technicky moZné ty informace, které
jsou potfebné pro plnéni tdkold jednotliviich pracovif, z tohoto pogitafe bud ddlnopisem, nebo pomoci dalifho
poditate ziskat z Komofan. Tak by bylo moZné velmi operativné a z velmi reprezentativniho pottu dobfe rozmis-
ténych stanic vzhledem k ohnisku provddét detekei, lokalizaci a identifikaci a to i u téch jewvl, které v samotng
stfedn{ Evropé byly zaznamendny slabéd, nebo nebyly zaznamenidny viibec.

Daldi perspektivni oblasti je vyuZit propojeni pogitafovych siti. V nejblizéi dobé& se plinuje napojeni poditade
Centrdlniho vypoéetniho sifediska ('SAV v Praze - Mazance na poéitadée v NDR, 8S5R, Rakousku a pozdé&ji na po-
éitatovou sif zdpadnich stdtd. Pfedpoklddd se, #e timto zplsobem bude moZné velmi rychle ziskdvat visledky de-
tekee, lokalizace a identifikace seismickych jevil, které provdd&jl ihned po zdznamu jevu ereje zdpadnich stdtd a je-
jich seismické centrdly a které jsou pristupné k dalfimu vyufiti v jejich poitatové siti.

V tnoru 1981 byla z iniciativy pracovnikit GFU CSAV, ktefi se zabyvaji pfipravou dat a programii pto zpra-
covini informaci{ z feskoslovenskych seismickych stanic prostfednictvim pocitade, zalofena komplexni racionali-
zaéni brigdda, do které se zaClenili rovnéZ pracovnici jinych instituci v CSSR, kde se podobnd problematika fesi.
Cilem této KRB je sjednotit tsii t&chto pracoviif a organizafn® podchytit spoluprdci, k niZ dochdzelo zatim
Zivelng a bilaterdrné. UmoZni soustfedit sily viech &s. odbornikll a zaméfit je na dkoly, které jsou v soudasné dobé
hlavn{ pro dosaZen{ dplné automatizace co nejekonomittéjfim zpisobem a v co nejkratdi dobé.

6. Zivér

Cilem é&ldnku bylo ukdzat problematiku budovdni automatizovanych analogovych a digitdlnich seismickych
detekénich siti a to jak z hlediska celosvétového, tak i struéné sezndmit se soufasnym stavem a s pfedpoklddanym
smérem rozvoje této problematiky v CSSR. Zatimco ve svEté jiZ pracuji globdlni celosvEtové seismické sité a auto-
matické ereje s pfenosem dat v digitdlnim tvaru, v CSSR se teprve zafinaji pldnovat sité s centrdlnim vyhodnoco-
vinim a pfenosem dat v analogovém tvaru. Na druhé strané je jiZ technicky moZné, aby jednotlivi uZivatelé v CSSR
ziskdvali operativné seismické informace ze sit® WMO/GTS a sami je na po&italich zpracovdvali dle svych potfeb.
Pfitom je tfeba rozvijet jak budovdni automatizované teritoridlni seismické detekéni sit&, tak i zapojeni do mezind-
rodni v¥mény seismick¥ch dat prostfednictvim po&itatovych siti.
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Pplk. Ing. Milin Prikryl, VS 090 Praha

Racionalizace systému védeckych, technickych
a ekonomickych informaci
v topografické sluzbé CSLA

1. Uvod

Védeckotechnicky rozvoj a uplatnéni jeho vysledkd v CSLA jsou nedilné spojeny s vyuZivdnim védeckych,
technickych a ekonomickych informaci /VTEL/, které jsou zdrojem poznatki pro vlastni fidici a védeckou prici.
Objektivai potieby v¥stavby a zvySovdni bojeschopnosti CSLA vy#aduji, aby zavddéni nejnovéjSich poznatki védy
a techniky do praxe bylo ddle zkvalitnéno a urychleno. Vyznamnou tlohu v tom musi sehrit védex:kninfnrrnmr‘hﬂ
ginnost v CSLA.

Védeckoinformicni &innost v CSLA je zabezpefovina systémem VTEI CSLA, ktery je nedilnou souddsti vy-
zkumné a vyvojové zdkladny CSLA. Soudasny systém VTEI pfispivd ke splnéni dikolii védecké prdce a videckotech-
nického rozvoje v CSLA sv¥mi védeckoinformaénimi sluzbami. Pfes dosaZené dspéchy viak plné neodpovidd sou-
gasnym potfebdm poskytovidni védeckych informaci pro jednotlivé velitelské stupné a pro kvalitnéjii védeckoinfor-
macni zabezpeceni rozvoje védy a techniky v CSLA. To se v plné mife tykd i systému VTEI TS/CSLA.

2. Struktura a obsah védeckoinformaéni éinnosti v CSLA

Systém VTEI CSLA tvofi sif vzdjemné spolupracujicich védeckoinformaénich pracovisf podilejicich se na dife-
rencovaném uspokojovdni védeckoinformaénich potfeb uZivateli.,

Zikladni strukturu systému VTEI CSLA tvofi:

~ Ustfedni védeckoinformaéni stfedisko CSLA /UVIS/,

— videckoinformalni pracovifté vwzkumnych a vyvojovich zafizeni a vojenskych vysokych fkol,

— sif odbornich a védeckych knihoven zafizeni CSLA.

Hlavnim €linkem systému jsou védeckoinformaéni pracoviité [VIP/, jeZ jsou organickou souldsti pfisluinych
zafizeni CSLA, u nichZ vykondvaji svou &innost. VIP zabezpetuji VTEl v nutném rozsahu pro potfeby vizkumné
a vivojové price zafizeni u nichZ jsou zfizena a v daliim musi zajisfovat védeckoinformaéni potfeby své odbornosti
podle pokynil své nadfizené sloZky MNO. VIP pfi své Cinnosti spolupracuji s UVIS a ostatnimi VIP a knihovnami
systému VTEI CSLA; vyuivaji vysledkd &innosti pracovi§t celostdtni soustavy VTEI a jednotné sité knihoven
CSSR.

Védeckoinformaé&ni &innost a ndplh prdce VIP zahmuje zpravidla &innost:
— knihovnickou,

— dokumentatni,

— piekladatelskou,

— studijni a rozborovou,

— publika®n{ a reprografickou,

— propagaéni.

Knihovnickd Cinnost zahmuje zejména prizkum informaénich potfeb a informaénich prameni, ziskdvi-
ni informanich dokumenti, evidenci, katalogizaci a bibliografické zpracovdni informaénich dokumenti a poskyto-
vani vypijénich a bibliograficko-informagnich sluZeb.

Dokumentaéni Einnostise rorumi dokumentadni zpracovini informaénich pramenil, tfidénf VTEI a re-
Serini Cinnost. Vysledkem jsou dokumentadni zdznamy, které musi byt pfehledn® uspofdddny v zdkladni dokumen-
tatni kartotéce.

Pirekladatelskd c¢innost musi zabezpelit zpfistupnéni cizojazyénych informaénich dokumenti. Nezahr-
nuje preklady vojensk¥ch fidd a pfedpisa.

Studijni a rozborovd &innost musi zabezpeéit informovanost uZivateld VTEL pfedeviim fidicich
pracovniki. Vysledkem této Einnosti jsou zpravidla: studijni zprdvy, studie a stovndvaci studie.
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Vrdmei publika&n{ Cinnosti mohou VIP vydidvat pro vnitini potfebu CSLA odbomé periodické nebo
neperiodické publikace dokumenta®ni a bibliografické. Pfed zaddnim do tisku musi byt schvdleny konzultaénim
stfediskem MNO.

Reprografickd einnost musi umoZnit kvalitni, rychlé a hospoddrné zhotoveni a zpfistupnéni kopif
informaénich dokumentii uZivateldm VTEI ziskané bud pfimym kopirovinim nebo cestou mikrografie.

Propagaé&ni céinnosti se rozumi popularizace vojenskych védeckotechnickych poznatki v rdmei publi-
kaéni éinnosti nebo pofdddni pfedndiek, v¥stavek, semindfl apod.

3. Védeckoinformaénf pracovisté TS/CSLA

Funkci VIP v rdmei TS/CSLA plni pracoviité VTE] pfi Vyzkumném stfedisku 090 Praha. Toto pracoviité mi
dlouholetou tradici, nebof vzniklo na zdkladZ byvalé knihovny Vojenského zemépisného tistavu a je nejstardi kni-
hovnou v CSLA.

VIP TS/CSLA md za povinnost dle “Cilového modelu integrovaného systému VTEI CSLA" zabezpedovat
viechny slozky CSLA /nejen TS/ VTEI ve vymezenych oborech: topografické zabezpedeni CSLA, vojenskd geogra-
fie, vojenskd aplikace geodézie, kosmickd geodézie, geodetickd astronomie, fotogrammetrie, mapovdni, gravimetrie,
magnetometrie, seismika, kartografie, kartografickd reprodukce a polygrafie, reprografie, véetné aplikaci matemati-
ky. fyziky, geologic, vypoéetni techniky, ekonomiky a fizeni pro potfeby topografického zabezpedeni CSLA.

Pojem VTEI zde zahrnuje studijni literaturu /knihy, Sasopisy, v¥zkumné zprivy, cestovni zprdvy apod./, nikoliv
viak informace o tzemi /mapy, atlasy, pliny, katalogy, turistické privodce apod./, jejichZ zabezpeCovini a archiva-
ce je ndplni éinnosti jinych zafizeni TS/CSLA.

Stanovenou gesci je také vymezena odbomnd skladba informaéniho fondu. V minulosti byl vymezeny rozsah od-
bornosti pfekrafovin zejmén'a v celé §ifi vyfe uvedenych védnich disciplin bez ohledu na zaméfeni jen k vojen-
skym aplikacim i rozfifovdnim o dalii obory. ;

CelkovE je v odborné knihovng /vefejné &dsti/ evidovdno cea 30 000 kniZnich publikaci, pfiGemZ v letech 1974
aZ 1978 bylo vytfidéno 14 000 publikaci a v souZasné dobé se pfipravuje k vyfazeni dalfich cca 2000 publikaci,
takZe zastatek se ofekdvid cea 7000 publikaci. Roéni prirdstek byl znaéné nepravidelny, v priiméru za poslednich
10 let cca 360 publikaci roéné, na zdkladé prijatych opatfeni v roce 1979 se sniZil na cca 220 roéné.

Casopisil bylo v roce 1973 odebirdno 95 tituld, z toho 33 z kapitalistick¥ch stdtii, po provedené redukei je v sou-
casné dobé odebirdno 71 titulid, z toho 8 ze stdth kapitalistickych.

Od r. 1973 je zfizena samostatnd nevefejnd &dst knihovny, do niZ je zafazen informaéni fond vojenského charak-
teru a vedkeré materidly obsahujicf utajované skutetnosti. V souéasné dobé je evidovdno téméf 1400 tituld, pfitem#
pocet svazkil je daleko vyisi, nebot fada titull se vyskytuoje ve vice vitiscich.

Soutasné kddrovd obsazeni VIP z hlediska potu i kvalifikace umoZfiuje rozvijet v plné difi knihovnickou Cin-
nost, ostatni jen v omezeném rozsahu.

Podstatné se omezuji pfirdstky kniZniho fondu zidZenim odbomeého rozsahu. Upoustl se od ndkupu b&Znych
vefejnych publikaci z peodézie a kartoprafie, znaéné se omezuje ndkup z obord piibuznych. Odborné zaméfeni se
orientuje k zabezpefeni fefenych tikold a problémt TS/CSLA. Byl sniZen i rozsah vefejnych tasopisi, ale naopak
rozéifena oblast GZelovych Zasopish vyddvanych jin¥mi pracovifti VTE] [napf. Kanceldfské stroje, Datasystém,
Vyzkumny ustav matematickych strojd, Vyzkumny ustav polygraficky, Vyzkumny tstav MNO, Vyzkumny tstav
geodeticky, topograficky a kartograficky, Vyzkumny dstav geodézie a kartografie a daldi/. V zdjmu sniZovini fi-
nanénich ndkladd se od jinych pracovist VTEI ziskdvaji i mikrofifované clinky Casopisi,

Knizn{ publikace z fondu knihovny jsou zapljEovdny viem zdjemciim z fad pfisluinikd TS/CSLA. Bohuzel
tato sluzba je pomérné mdlo vyuZivdna jak ze strany Ustavil, tak zejména ttvard TS/CSLA. Pracovnici VIP zpros-
stfedkovidvaji podle poZadavki i meziknihovni v¥pijéni sluZbu z jinych praZskych knihoven. Pfi zapijfovini Knih
je tieba respektovat stanovenou vypijéni Thiitu.

Vice jsou vyuiivdny Zasopisy, i kdy? zpravidla v omezeném okruhu zdjemeci. Casopisy bé#ného rofniku se mimo
stfedisko nezapdjcuji /kromé starfich rodnikd/; na zdkladé zvefejnénych vybranych anotaci v Dokumentaénim zpra-
vodaji je moZné si vyZddat mikrofilm nebo kopii poZadovaného &ldnku. Jinak je moZné Sasopisy studovat v prosto-
rich stfediska a kromé toho VIP zabezpeduje pro nejnutndjfi potiebu odbér odbomych &asopist i pro viechny titva-
ry a zafizeni TS/CSLA.

Systematicky nenf dosud shroma#dovina literatura ze symposii, konferenei, semindfl, jako# i literatura firemni.
Poskytovdni informaci z literatury tohoto charakieru se pfedpoklddd postupné od roku 1982.

Nejcennéjiim zdrojem informaci z hlediska topografického zabezpedeni CSLA jsou informaéni fondy shromai-
dované v nevefejné &isti VTEL Jsou zde uchovdvidny : vojenské vyzkumné zprdvy, civilni v¥zkumné zprivy, informa-
ce ze zahranitf /vojenského charakteru/, informace o technickém rozvoji topografické techniky, dokumentace z me-
zindrodnich jedndni a ostatni Ceskd nevefejnd literatura. Tyto informace se zapfijéuji uZivateldm mimo prostory
stfediska na zdkladé vyZdddni pfisluiného dtvaru spisem.

V rdmei dokumenta®ni ¢innosti se zpracovdvajf anotace viech pofizovanych knifnich publikaci, literatury ne-
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vefejné Zisti a vybranych &ldnkid z asopist. Tuto Ginnost provddéjf na zdkladé dobrovolnosti vétdinou pracovnici
V5-090 mimo VIP, coZ se projevuje v rizném pfistupu a tim i v zastoupeni a kvalité vyhotovenych anotaei.
Piekladatelskd éinnost je z nedostatku kapacit ve VIP rozvijena v omezeném rozsahu. Orientuje se hlavné na pie-
klady pro vyddvané Vojenské technické informace a studijni literatury pro potfeby pracovnikd VS-090 a MNO-17.
Pomérné rozsdhld je publikaéni finnost. VIP za pomoci daliich pracovn{kd V5-090 zpracovdvd a vyddvd:
— Dokumentaéni zpravodaj,
— Katalog [dopliiky/ pfirGstki nevefejné &dsti,
— Vojenské technické informace.

Dokumentaéni zpravodaj vychdzel s riznou vice & méné pravidelnou periodicitou, kterd se ustdlila na Etvrtleti.
Hlavni obsah Dokumentaéniho zpravodaje tvofi anotace pfirQistki kniZnich publikacf a vybranych éldnki z tasopi-
si. V poslednim obdobi byl rozfifen o pravidelnou normativni hlidku [upozornéni na aktudlni vyhldfky, stitni a
oborové normy a dal§i normativni dokumenty/ a informace o pfirdstcich vhodné literatury v jinych knihovndch.
V rozsdhlejiim méfftku jsou vybirdny i informace z jinych referdtovych tasopisit. Dokumentatni zpravodaj je vyho-
tovovdn ve 100 vitiscich a distribuovidn v potfebném potu viem dtvarim a funkciondfim TS/CSLA.

Pro informaci o archivovangch informacich neveiejne &dsti byly vyddny katalogy A a B, ke kterym jsou zpraco-
vivdny a vyddviny doplaky. Je snaha vyddvat dopliiky pravidelné v roénim cyklu viem dtvarim TS/CSLA.

Nepravidelnou publikaci jsou Vojenské technické informace. Dosud bylo vyddno 9 ¢isel obsahujicich pieklady
nejaktudlnéjiich zprdv ze zahraniéi, Rozdélovnik byvd stanoven individudlné v zdvislosti na obsahu informace.

Reprografickd éinnost (kromé publikaci vyie uvedenych/ se zaméfuje na:

— zabezpedeni mikrofilmi /mikrofifi/ z poZadovanych Sldnkd nebo zapljéené literatury z jiné knihovny,
— zabezpedeni kopil z poZadovaného élinku,

— zhotoveni zpéinych zvétienin z pofizenych nebo ziskanych mikrofili /pomoci pfistroje R-100/.

PoZadavky na tyto reprografické sluZby jsou jen ojedinélé,

4. Dalii sméry racionalizace védeckoinformaéni innosti v TS/CSLA

Vzhledem k poltu pracovniki je VIP poskytovin znaény rozsah informaénich sluZeb, jenZ nebyvd obvykly ani
ve vetfich védeckoinformaénich pracovidtich. Poskytovini téchto stufeb se v minulosti provddélo i na dkor zdklad-
nich knihovnickych povinnosti. Pfitom se nevyuZivd dostateéné mnoZstvi poskytovanych informaénich sluZeb a
jejich pfinos se v nékterych smérech nejevi jako imérny vynaloZenému usili. Proto je racionaliza@ni sili soustieds-
no spife ke sniZovdni mnoZstvi informaci, ale zv{seni jejich kvality a uZitnosti z hlediska potieb TS/CSLA. Piino-
sem ke zkvalitnéni védeckoinformaéni éinnosti bude postupné zavedeni automatizovaného systému VTEI CSLA na
poéitati EC 1033, do kterého bude i VIP TS/CSLA pravd&podobné od roku 1983 zapojeno. Tim bude pfedeviim
zabezpetena kvalitni referdni Cinnost.

V pristim obdobi bude nuiné zaméfit pozornost zejména na:

— systematické fizeni VIP, stanoveni zdsad a metod &innosti,

— zvyieni dsili v pfisunu nejnovéjdich poznatkid diferencované vybranym okruhim uZivateld,

— dal¥f zkvalitnéni vybéru ziskdvané literatury,

— dosafeni Gplné a pfehledné evidence informatniho fondu,

— dalii prohloubeni spoluprdce s pracoviiti VTEI vhodného zaméfeni s ohledem na potieby TS/CSLA,
— zkvalitnéni obsahu Dokumentadniho zpravodaje a Vojenskych technickych informaci,

— vénovini vétdi pozormosti poskytovini vojenskych informaci,

— roziifeni systematické informaén{ éinnosti i na oblast firemni literatury,

— rozdifeni propagacni éinnosti s cilem zviSeni zdimu o ziskdvdni nejnovéjfich védeckotechnickych poznatki,
—~ dodrzovdni zdsad efektivnosti a hospoddrnosti.
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